CAPITULO 7

Conclusiones

Una vez que hemos terminado de explicar el funcionamiento interno del sistema
de deteccion de patrones visuales y presentado diferentes resultados, podemos obtener
una serie de conclusiones.

Como hemos comentado, la segmentacion de imagenes, en numerosos sectores, en
particular, en el sanitario, es un concepto muy importante a tener en cuenta. Gracias al
mismo, podremos obtener los tejidos o estructuras necesarias, no como un todo, sino
como las diferentes estructuras que lo componen, de forma que nos puede aportar una
gran ayuda al diagndstico y posterior tratamiento de diversas enfermedades.

Nuestra implementacion aporta una gran ayuda a la extraccion de texturas, pero no
como se ha realizado clasicamente, sino teniendo en cuenta las diferentes orientaciones
que pueden presentar las mismas dentro de la imagen. De este modo, podremos
clasificar los objetos de la imagen segtin las posiciones relativas entre ellos.

Una aplicacién muy importante que podemos obtener gracias a la utilizacién de
nuestro algoritmo, es la recuperacion de imagenes o image retrieval, sistemas que nos
ayudan a la clasificacion de texturas segtin unas condiciones predeterminadas. En este
caso, podremos escoger, como condicién, las orientaciones que adoptan los objetos
dentro de la imagen, asi se podrian clasificar los distintos estudios de una serie DICOM,
de una forma anatémica, puesto que cada tejido, ya sea blando o duro, poseen diferentes
configuraciones.

Si, ademds, extendemos el concepto expuesto en este documento a tres
dimensiones, las posibilidades son enormes, gracias a la posibilidad de extraer, ya no
superficies, sino volimenes. Estas técnicas, son las que actualmente ya se encuentran
implantadas en los hospitales, ofreciendo una visién mucho mas completa de la que nos
ofrecen las técnicas cldsicas como pueden ser las ecografias, Imdgenes de Resonancia
Magnética o imdgenes TAC, por comentar tres de ellas que estin muy extendidas.
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