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Introduccion.

La evolucion del sector de las telecomunicaciones, en los ultimos afios, ha venido
marcada por la generalizacion del uso de la telefonia movil como una herramienta que
ha cambiado nuestras vidas.

Las nuevas tecnologias emergentes Wireless LAN, BLUETOOTH, GPRS y por
supuesto, UMTS constituyen ya la posibilidad de satisfacer las necesidades y
demandas de diferentes grupos de usuarios, y el incremento de servicios que no solo
facilitan el uso profesional del mévil, sino que aportan valor afiadido en multitud de
servicios.

Estamos ante un reto que consiste en hacer realidad los “datos en movilidad” vy,
mediante el sistema de tercera generacion, garantizar el acceso a la informacion,
desde un anico terminal, con el fin de que los servicios ya consolidados en la red fija:
Internet, comercio electrénico, banca electrdnica..., lo estén también en la mdvil. Por
todo esto, surge la necesidad de incluir una pequefia aportacion, que es la de los
servicios de posicion geografica.

Este Proyecto presenta las caracteristicas mas importantes de los Sistemas de
Comunicaciones Mdviles de Tercera Generacion, 3G, denominados genéricamente
Sistemas IMT-2000 y en Europa Sistema UMTS.

Al mismo tiempo, estudia los sistemas de ubicacion o localizacion (LBS) capaces de
desarrollar la tecnologia UMTS, ya que es un rasgo que esta cobrando cada vez mas
importancia en los sistemas celulares. Los servicios basados en localizacién buscan
ofrecer un servicio personalizado a los usuarios basandose en la mayoria de
situaciones en informacién de ubicacion geogréfica de estos.

En el capitulo 1 analizaremos la tecnologia UMTS, y profundizaremos en aquellos
aspectos que nos seran de utilidad para el estudio de los LBS.

Los capitulos 2 en adelante se emplearan en describir técnicas de localizacion propias
de UMTS. Algunas de ellas pueden ser utilizadas en otros sistemas, tales como GSM,
GPRS o0 EDGE; pero nos interesa solo su aplicaciéon en la 3G.

En el capitulo 3 veremos un resumen de diferentes métodos basados en localizacién,
y en los capitulos 4 y 5 se profundizara sélo en algunas de dichas técnicas.

Puede dar la sensacion de que haya técnicas que no se vean con profundidad, e
incluso algunas por las que este estudio pase muy de puntillas. Esto es debido al
intento de abarcar todas las técnicas encontradas, que provoca el no poder estudiarlas
a fondo.



