Capitulo 1.

Introduccion

Los sistemas de localizacidon son una de las aplicaciones mds interesantes de las redes
de sensores inaldmbricas, siendo cada vez mas demandadas debido a la proliferaciéon de los
sistemas de comunicaciones moviles y dispositivos personales portatiles. En este tipo de
aplicaciones, las redes de sensores recogen del entorno una serie de parametros fisicos que les
permiten posicionar los dispositivos que se encuentran dentro de su alcance. Estas redes son
complementarias a los sistemas de navegacion satelitales globales como puede ser la
tecnologia GPS. Esto se debe a que este tipo de sistemas sélo son validos para entornos
exteriores ubicados en campo abierto, debido a que en zonas con sombras (aquellos lugares
donde el receptor no posee visién directa con el emisor, como por ejemplo un receptor GPS
que se ubica en una calle con edificios elevados) o en interiores dejan de funcionar por falta de

visidn directa con los satélites.

En esta linea, este proyecto pretende definir un sistema cuyo objetivo final sea la
localizacién y determinacion de la posicion de un usuario que porta un terminal movil
genérico. Con este objetivo, serd necesario un estudio de las diferentes tecnologias
inaldmbricas existentes en la actualidad asi como del funcionamiento de las redes de sensores
inaldmbricas. Tras ello, se deberd proceder a comprender y resolver la problematica asociada a
la eleccién arquitectdnica y tecnoldgica del sistema. Finalmente, como ultimo paso tras definir
los componentes del sistema, se tendrdn que analizar los diferentes algoritmos de localizacion

existentes para determinar aquel que mejor resultado da.

Atendiendo a los objetivos que se pretenden cubrir en este proyecto, el presente

documento se organiza de la siguiente manera:

e Capitulo 1. Se presenta el interés de la localizacién en exteriores y se definen los

objetivos y estructura del presente proyecto.



e Capitulo 2. En él se efectuar una revisién del estado del arte a nivel de redes de
sensores inalambricas, de tecnologias inalambricas y de técnicas de medida vy
estimacion de la posicion.

e Capitulo 3. Se corresponde con analisis de la tecnologia inaldambrica seleccionada,
en concreto, Bluetooth. Se realiza una descripcion de la version2.1. de la
especificacién, incidiendo de manera detallada en aquellos aspectos que seran
utiles para la implementacién del sistema.

e Capitulo 4. Este capitulo resume la arquitectura del sistema propuesto tanto a nivel
hardware como software. En él se describirdn los componentes del sistema y la
mision que deberdn desempefiar dentro del mismo. Ademds, se realiza una
descripcién matematica y algoritmica de las diferentes técnicas de localizacion que
se van a estudiar.

e Capitulo 5. Recoge los resultados obtenidos de una prueba de funcionamiento del
sistema.

e Capitulo 6. En él se describiran las conclusiones y lineas futuras de investigacion y

mejora del sistema propuesto.

Por ultimo, se detallard toda la bibliografia utilizada para el desarrollo de este

proyecto.



