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ECUACION 3.2.1. EXPRESION QUE PERMITE HALLAR LAS FRECUENCIAS CENTRALES DE LOS CANALES BLUETOOTH. ....iERROR!
IMARCADOR NO DEFINIDO.

ECUACION 3.2.2. EJEMPLO DE UN ESQUEMA DE MULTIPLEXACION POR DIVISION EN EL TIEMPO EN UNA COMUNICACION

BLUETOOTH. 1eecutiiiiieciee ettt iERROR! MARCADOR NO DEFINIDO.
ECUACION 4.2.1. EXPRESION PARA EL CALCULO DEL ERROR CUADRATICO MEDIO. ........... iERROR! MARCADOR NO DEFINIDO.
ECUACION 4.2.2. ECUACION DE PROPAGACION QUE CONTEMPLA EL CANAL DE PROPAGACION......... iERROR! MARCADOR NO

DEFINIDO.

ECUACION 4.2.3. EXPRESION DEL ERROR COMETIDO EN EL PROCESO DE CALIBRACION. ....iERROR! MAARCADOR NO DEFINIDO.

ECUACION 4.2.4. DEFINICION DE LA NORMA ESPECTRAL DE UNA MATRIZ DADA. ............. iERROR! MARCADOR NO DEFINIDO.

ECUACION 4.2.5. DESARROLLO MATEMATICO EFECTUADO PARA DERIVAR LA EXPRESION DE LA MATRIZ DE TRANSFORMACION T
.............................................................................................................. iERROR! MARCADOR NO DEFINIDO.

ECUACION 4.2.6. CALCULO DEL VECTOR DE DISTANCIAS ESTIMADO EN BASE A LA MATRIZ DE TRANSFORMACION T. ....iERROR!
MARCADOR NO DEFINIDO.

ECUACION 4.2.7. EXPRESION DEL ERROR COMETIDO ENTRE LA POSICION REAL Y EL NODO I-ESIMO. .. iERROR! MARCADOR NO

DEFINIDO.
ECUACION 4.2.8. MANIPULACION ALGEBRAICA DE LA EXPRESION DEL ERROR. .......ccveeee. iERROR! MAARCADOR NO DEFINIDO.
ECUACION 4.2.9. EXPRESION FINAL DEL ALGORITMO MULTILATERACION. .....cocovreveenennens iERROR! MARCADOR NO DEFINIDO.

ECUACION 4.2.10. DESARROLLO MATEMATICO PARA LA OBTENCION DE LA POSICION ESTIMADA...... iERROR! MARCADOR NO
DEFINIDO.

ECUACION 4.2.11. EXPRESION FINAL DE LA POSICION ESTIMADA. ..ccevuvveeerireeeenireeesnaene iERROR! MARCADOR NO DEFINIDO.

ECUACION 4.2.12. EXPRESION DE LAS COORDENADAS DE LOS RECTANGULOS FRONTERAS.  ERROR! MARCADOR NO DEFINIDO.

ECUACION 4.2.13. COORDENADAS DEL RECTANGULO INTERSECCION.....ccuveerureerureenneeens iERROR! MARCADOR NO DEFINIDO.

ECUACION 4.2.14. EXPRESION DEL ERROR PARCIAL RELATIVO AL NODO DE LOCALIZACION I-ESIMO. .. iERROR! MARCADOR NO
DEFINIDO.

ECUACION 4.2.15. EXPRESION DEL ERROR GLOBAL. ....vveervreerureerireeneeesireesneesseesieeens iERROR! MARCADOR NO DEFINIDO.

ECUACION 4.2.16. DEFINICION DE LA MATRIZ DE DESPLAZAMIENTO A.....ccvevveiieeennnnne iERROR! MARCADOR NO DEFINIDO.



ECUACION 4.2.17. DEFINICION DE LA MATRIZ B.....oovvnviiiiiiectecnecccce iERROR! MARCADOR NO DEFINIDO.
ECUACION 4.2.18. CALCULO DE LAS DERIVADAS PARCIALES DE LA MATRIZ B. ................. iERROR! MARCADOR NO DEFINIDO.
ECUACION 4.2.19. EXPRESION FINAL DE LA POSICION ESTIMADA. .....cocovveuireiniirenneenns iERROR! MARCADOR NO DEFINIDO.

ECUACION 4.2.20. DEFINICION DE LA FUERZA ELASTICA 1 Y DEL CAMPO ESCALAR Y ui. iERROR! MARCADOR NO DEFINIDO.






