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ECUACIÓN 4.2.11. EXPRESIÓN FINAL DE LA POSICIÓN ESTIMADA. ................................ ¡ERROR! MARCADOR NO DEFINIDO. 

ECUACIÓN 4.2.12. EXPRESIÓN DE LAS COORDENADAS DE LOS RECTÁNGULOS FRONTERAS. ¡ERROR! MARCADOR NO DEFINIDO. 

ECUACIÓN 4.2.13. COORDENADAS DEL RECTÁNGULO INTERSECCIÓN............................ ¡ERROR! MARCADOR NO DEFINIDO. 

ECUACIÓN 4.2.14. EXPRESIÓN DEL ERROR PARCIAL RELATIVO AL NODO DE LOCALIZACIÓN I-ÉSIMO. .. ¡ERROR! MARCADOR NO 

DEFINIDO. 

ECUACIÓN 4.2.15. EXPRESIÓN DEL ERROR GLOBAL. .................................................. ¡ERROR! MARCADOR NO DEFINIDO. 

ECUACIÓN 4.2.16. DEFINICIÓN DE LA MATRIZ DE DESPLAZAMIENTO   . ........................ ¡ERROR! MARCADOR NO DEFINIDO. 



ECUACIÓN 4.2.17. DEFINICIÓN DE LA MATRIZ B. ...................................................... ¡ERROR! MARCADOR NO DEFINIDO. 

ECUACIÓN 4.2.18. CÁLCULO DE LAS DERIVADAS PARCIALES DE LA MATRIZ B. ................. ¡ERROR! MARCADOR NO DEFINIDO. 

ECUACIÓN 4.2.19. EXPRESIÓN FINAL DE LA POSICIÓN ESTIMADA. ................................ ¡ERROR! MARCADOR NO DEFINIDO. 

ECUACIÓN 4.2.20. DEFINICIÓN DE LA FUERZA ELÁSTICA    Y DEL CAMPO ESCALAR    . ¡ERROR! MARCADOR NO DEFINIDO. 



 


