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% Prgg a que permite la conexidn por OPC de Unity con Simulink. Para
% alk dfd. su -uso entre control cldsico y borroso uUnicamente hay que
s ca a Yectura de la variable de salida del controlador.

clear all;
clc;

o)

% Realizamos la conexidén por OPC
Conexion OPC Matlab;

% Inicializamos todas la variables

£t=0;

u=0;

T=325; % Temperatura inicial

yout2=0.163; % Concentracién inicial

yout=325;

stop=0; % Variable que utilizaremos para parar la simulacidén del modelo
ref=325;

v=I[]; % Vector donde guardaremos la salida de temperatura del modelo
x=[1; % Vector donde guardaremos la seflal de control

r=[1; % Vector donde guardaremos la seflal de referencia

c=[]; % Vector donde guardaremos la ssalida de concentracidén del modelo
1=0;

o

ini sim=0; Variable que nos sirve para iniciar la simulacidén desde Unity

% Bucle de inicio de la simualcidén en el que permaneceremos hasta que no se
% ponga a uno la variable ini sim que se controla desde Unity.

while (ini sim == 0)
clc;
disp('Esparando inicio de la simulacidén...');

ini sim=read(INI SIMULACION M) ;
ini sim=double (ini sim.Value);
end

tic; % Para calcular el tiempo total aproximado de la simulacién

Bucle donde se simulard el modelo, mientras la variable stop no cambie a

a0 oP

1 la simulacidén continuara.
while (stop == 0)

clc;

disp('Simulacidén en curso');

[

i)=yout; % Se van guardando los valores de la salida del modelo

if(i == 2000)
write(REFERENCIA_M,333);
end

Mediante la siguiente instruccidédn escribimos en la variable
VARIABLE A CONTROLAR M que esta conectada con el Unity Pro el ultimo

valor de 12 alida del modelo
write (VARIABLE_A_CONTROLAR_M, yout) ;

o0 o oe
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=read (SALIDA_PID M) ;

ble (aux.Value) ;
fe pasamos su valor

aux=read (SALIDA FUZZY M) ;
u=double (aux.Value) ;

T=yout;
Ca=yout2;

o oP

aux2=read (PARO_SIMULACION M) ;
parar la simulacién
stop=aux2.Value;

ref=read (REFERENCIA M) ;
ref=double (ref.Value);

Q

sim('reaccion exotermica'); %

[

$ Lee y guarda la variable de salida del controlador¥

[

% Puesto que la variable leida es una estructura, ¥

Se actualiza el valor de la temperatura
Se actualiza el valor de la concentracidn

$ Se comprueba que no se haya pulsado el botén deV

Se simula el modelo de la reacciédn

pause (1) ; % Pausa de 1 segundo

end
toc;

disconnect (da) ;

o oe

% Una vez terminada la simulacién
% graficas de interés.

figure (1) ;

subplot(3,1,1);

plot (v);

hold on;
plot(xr,'r");

xlabel ("tiempo(s) ')

ylabel ('Temperatura (°K) ") ;
title('Temperatura del reactor');
grid on;

subplot(3,1,2)

plot (x);

xlabel ("tiempo(s) ')

ylabel ('Valvula (%) '");
title('Senal de control');

grid onj;

subplot (3,1, 3)

plot(c);

xlabel ("tiempo(s) ') ;

ylabel ("CA(mol/1)");
title('Concentracidn reaccidn');
grid on;

clc;
disp('Fin de la simulacién');

Una vez finalizada la simulacidén se desconecta la
conexidén creada por OPC.

se mostrard en una sdéla figura las




