Nombre del fichero de entrada: nombre_ENT.txt

Datos Generales
	TITULO
	TITULO : Título del problema.

	TP  TF  NSOL  TI
	TP : Tipo de problema. 
TF : Tipo de formulación. 

NSOL : Nº de sólidos.

TI : Tipo de integración (depende de TF). 

	TPT TPS
	TPT : Tipo de problema térmico

TPS : Tipo de problema elástico

	K  λ
	Función resistencia de contacto

	ALFA
	αi coeficiente de dilatación térmica

	NPG
	NPG : Nº de puntos de Gauss.


Datos del Problema Térmico
	NPG
	NPG : Nº de puntos de Gauss.

	
	Para cada sólido
	

	
	NUM  NNOD  NCNT  NPINT  NAPO
	NUM : Número del sólido (1,2,3,...)

NNOD : Número de nodos. 

NCNT : Número de contornos. 
NPINT : Número de puntos internos. 
NAPO: Número de apoyos para evitar MSR 

	
	
	Para cada apoyo
	

	
	
	NOD DIR(1) DIR(2) TMSR MSR(1) MSR(2)
	ANOD : Número del nodo apoyado. 
DIR(i) : Dirección del apoyo. 
TMSR : Tipo de MSR. 

MSR(i): Dirección de la traslación o centro de la rotación.

	
	TM
	TM : Tipo de material.

	
	PRP(1)...PRP(Npr)
	PRP(i) : Propiedades del material.

Npr : Número de propiedades del material.

	
	
	Para "cada" nodo
	

	
	
	NUM  XYZ(1)...XYZ(DIM)
	NUM : Número del nodo (consecutivos).

XYZ(i) : Coordenadas del nodo.

DIM : Dimensión del problema.

	
	
	Para cada contorno
	

	
	
	NUM  TC  NELT
	NUM : Número del contorno.

TC : Tipo de contorno.

NELT : Número de elementos del contorno. 

	
	
	
	Para "cada" elemento
	

	
	
	
	NUM  TE  NG(1)...NG(Ng) NI(1)...NI(Ni)
	NUM : Número del elemento (consecutivos).

TE : Tipo de elemento.

NG(i) : Nodos geométricos del elemento.

Ng : Nº de nodos geométricos del elemento.

NI(i) : Nodos de integración del elemento.

Ni : Nº de nodos de integración del elemento.

	
	
	Para "cada" nodo
	

	
	
	NUM  CdC(1)...CdC(Nc)  VdC (1)...VdC(Nv)
	NUM : Número del nodo.

CdC(i) : Código de la condición de contorno.

Nc : Número de códigos para cada CdC (3).

VdC(i) : Valores de la condición de contorno.

Nv : Número de valores para cada CdC (4).

	
	
	Para "cada" punto interno
	

	
	
	NUM  TPI  XYZ(1)...XYZ(DIM)
	NUM : Número del punto (consecutivos).

TIP : Tipo de punto (1).

XYZ(i) : Coordenadas del nodo.

DIM : Dimensión del problema.

	NZTO
	NZC : Nº de zonas de contacto

	Para cada zona de contacto
	

	NUM  TZ  A  B 
	NUM : Número de la zona (1,2,3,...)

TZ : Tipo de zona.

A : Contorno A.

B : Contorno B.


Datos del Problema Elástico

	NPG
	NPG : Nº de puntos de Gauss.

	
	Para cada sólido
	

	
	NUM  NNOD  NCNT  NPINT  NAPO
	NUM : Número del sólido (1,2,3,...)

NNOD : Número de nodos. 

NCNT : Número de contornos. 
NPINT : Número de puntos internos. 
NAPO: Número de apoyos para evitar MSR 

	
	
	Para cada apoyo
	

	
	
	NOD DIR(1) DIR(2) TMSR MSR(1) MSR(2)
	ANOD : Número del nodo apoyado. 
DIR(i) : Dirección del apoyo. 
TMSR : Tipo de MSR. 

MSR(i): Dirección de la traslación o centro de la rotación.

	
	TM
	TM : Tipo de material.

	
	PRP(1)...PRP(Npr)
	PRP(i) : Propiedades del material.

Npr : Número de propiedades del material.

	
	
	Para "cada" nodo
	

	
	
	NUM  XYZ(1)...XYZ(DIM)
	NUM : Número del nodo (consecutivos).

XYZ(i) : Coordenadas del nodo.

DIM : Dimensión del problema.

	
	
	Para cada contorno
	

	
	
	NUM  TC  NELT
	NUM : Número del contorno.

TC : Tipo de contorno.

NELT : Número de elementos del contorno. 

	
	
	
	Para "cada" elemento
	

	
	
	
	NUM  TE  NG(1)...NG(Ng) NI(1)...NI(Ni)
	NUM : Número del elemento (consecutivos).

TE : Tipo de elemento.

NG(i) : Nodos geométricos del elemento.

Ng : Nº de nodos geométricos del elemento.

NI(i) : Nodos de integración del elemento.

Ni : Nº de nodos de integración del elemento.

	
	
	Para "cada" nodo
	

	
	
	NUM  CCC(1)...CdC(Nc)  V (1)...V(Nv)
	NUM : Número del nodo.

CCC(i) : Código de la condición de contorno.

Nc : Número de códigos para cada CdC (3).

V(i) : Valores de la condición de contorno.

Nv : Número de valores para cada CdC (4).

	
	
	Para "cada" punto interno
	

	
	
	NUM  TPI  XYZ(1)...XYZ(DIM)
	NUM : Número del punto (consecutivos).

TIP : Tipo de punto (1).

XYZ(i) : Coordenadas del nodo.

DIM : Dimensión del problema.

	NZTO
	NZC : Nº de zonas de contacto

	Para cada zona de contacto
	

	NUM  TZ  A  B  MU
	NUM : Número de la zona (1,2,3,...)

TZ : Tipo de zona.

A : Contorno A.

B : Contorno B.

MU : Coeficiente de fricción.


