SI VATI C

Programa S7(1) (Sinbolos) --

PUENTES GRUA proyecto 2\

S| MATI C 300(Puente Grua)\CPU 313C-2 DP

11/ 08/ 2007 12: 46: 34

Propiedades de la tabla de simbolos

Nombre:

Comentario:

Fecha de creacion:
Ultima modificacion:
Ultimo criterio de filtrado:
Cantidad de simbolos:
Ultima ordenacion:

Simbolos

04/10/2007 10:34:26
05/09/2007 12:50:50
Todos los simbolos
672/672

Simbolo ascendente

Estado Simbolo Direccion Tipo de Comentario
datos

Carro_Der _lzq FC 11 FC 11 |Fucnion Carro Derecha-lzquierda
COMM_FLT oB 87 OB 87 [Communication Fault
DB_PuenteCarga DB 11 DB 11 |DB Puente de Carga
DB_PuenteDescarga DB 10 DB 10 |DB Puente de Descarga
Elevacion_Pinzas FC 12 FC 12 |Funcion Elevacion de Pinzas
Enlace_PLC_UNI FC 8 FC 8 EK]TCIOn Control de Posicion Enlace PLC <>
Flip_Flop FC 2 FC 2 |Funcion Flip_FLop
Freno_Translacion FC 3 FC 3 [Funcion Freno Translacion Al1-A2 [ Puentes ]
Fun_REAL_INT FC 7 FC 7 ;ur::mon Doble Entero to INT >> PLC > UNI
Generador FC 1 FC 1 |Funcion Generador de Pulsos
Gestion_Datos_Tablas FC 16 FC 16 [Funcion Gestion Datos Tabla de Datos
Gestion_Pantalla FC 17 FC 17 [Funcion Gestion Datos Pantalla
Giro_Pinzas FC 14 FC 14 |Funcion Giro Pinzas 0° <> 180°
I/O_FLT1 OB 82 OB 82 (I/O Point Fault 1
Inhibir_Giro_Horno FC 19 FC 19 |Funcion Inhibir Giro del Horno
MAIN OB 35 OB 35 [MAIN DEL PROGRAMA
Marca_Intermedia M 2.0 BOOL Marca Intermedia >> Usos varios
Modulo_Principal OB 1 OB 1
OB100 OB 100 OB 100 [PD_FC13 A4 MAX_GIRO
OBNL_FLT OB 85 OB 85 (OB Not Loaded Fault
On_Off_1Seg M 0.2 BOOL Pulso ON_OFF de 0.5 Seg
Pantalla_UNI_Descarga VAT 15
Pantalla_Utiles VAT 20
PC_A4 HABIL_GIRO M 1936 |BOOL Féﬁgrga; Habilitacion Variador Puente A3
PC_A4_OK_GIRO M 1937 |BOOL I[Déﬁgrga]t Estado OK Variador Puente A3
PC_Ajuste_Ejes_Man M 6.3 BOOL P.Carga Ajustes Ejes Manual
PC AJUSTE MAN A1l M 321 |BOOL P.Carga. Ajuste manual del Eje VF_A1l

- - - [General Puente ]
PC AJUSTE MAN A2 M 521 |BOOL P.Carga. Ajuste manual del Eje VF_A2

- - - [General Puente ]
PC AJUSTE MAN A3 M 721 |BOOL P.Carga. Ajuste manual del Eje VF_A3

- - - [General Carro ]
PC AJUSTE MAN Ad 921 |BOOL P.Carga. A!uste manual del Eje VF_A4

- - - [General Giro ]
PC AUTO 02 Al M 32.2 |BOOL
PC_AUTO_02_A2 M 52.2 |BOOL
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PC_AUTO_02_A3 M 72.2 |BOOL

PC_AUTO _02_A4 M 922 [BOOL

PC_AUTO_03_A1l M 32.3 |(BOOL

PC_AUTO 03_A2 M 52.3 |[BOOL

PC_AUTO_03_A3 M 72.3 |BOOL

PC_AUTO _03_A4 M 923 [BOOL

PC_AUTO_04_A1 M 32.4 |BOOL

PC_AUTO 04 A2 M 52.4 [BOOL

PC_AUTO_04_A3 M 72.4 |BOOL

PC_AUTO 04 A4 M 924 |[BOOL

PC_AUTO_05_A1 M 32.5 |(BOOL

PC_AUTO 05 A2 M 525 [BOOL

PC_AUTO_05_A3 M 72.5 |BOOL

PC_AUTO 05 A4 M 925 |[BOOL

PC_AUTO_06_A1 M 32.6 |(BOOL

PC_AUTO _06_A2 M 52.6 [BOOL

PC_AUTO_06_A3 M 72.6 |BOOL

PC_AUTO_06_A4 M 92.6 |[BOOL

PC_AUTO AVANCE Al PUENTE |M 331 |BooL |h-&@rga Automatico Avance VF_AL
- - - = [General Puente ]

PC_AUTO_AVANCE A2 PUENTE |M 531 |BooL |7-©@rga Automatico Avance VF_A2
- - - = [General Puente ]

PC_AUTO_AVANCE_A3 CARRO  |M 731 |BooL |P.C@rga Automatico Avance VF_A3
- - - = [General Carro ]

PC AUTO G HORNO Al M 320 |BOOL P.Carga Automatico Peticion Giro Horno VF_A1
- - - - [General Puente ]

PC AUTO G HORNO A2 M 520 |BOOL P.Carga Automatico Peticion Giro Horno VF_A2
- - - - [General Puente ]

PC AUTO G HORNO A3 M 7220 |BooL P.Carga Automatico Peticion Giro Horno VF_A3
- - - - [General Carro ]

PC AUTO G HORNO A4 M 920 |BooL P.Carga Agtomatmo Peticion Giro Horno VF_A3
- - - - [General Giro ]

PC_AUTO_GIRO_N_A4 GIRO M 932 |BooL |P-CargaAutomatico Giro - VF_A4
- - - = - [General Giro ]

PC_AUTO_GIRO_P_A4 GIRO M 931 |sooL |P.C@&rgaAutomatico Giro + VF_A4
- - - = = [General Giro ]

PC AUTO LR Al PUENTE M 330 |BOOL P.Carga Automatico Lento/Rapido VF_Al
- - - = [General Puente ]

PC AUTO LR A2 PUENTE M 530 |BOOL P.Carga Automatico Lento/Rapido VF_A2
- - - = [General Puente ]

PC AUTO LR A3 CARRO M 730 |BOOL P.Carga Automatico Lento/Rapido VF_A3
- - - = [General Carro ]

PC AUTO LR A4 GIRO M 930 |BoOL P.Carga AL_Jtomatlco Lento/Rapido VF_A4
- - - - [General Giro ]

PC_AUTO_MODO_A1_PUENTE M 337 |sooL |F-CargaModo Automatico VF_AL
- - - = [General Puente ]

PC_AUTO_MODO_A2 PUENTE M 537 |sooL |F-CargaModo Automatico VF_AZ
- - - = [General Puente ]

PC_AUTO_MODO_A3 CARRO M 737 |BooL | -cargaModo Automatico VF_A3

[General Carro ]
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PC_AUTO_MODO_A4_GIRO M 937 |ooL |P:CargaModo Automatico VF_A4
- - - - [General Giro ]
PC AUTO MODO BRUTO A1l M 327 |BOOL P.Carga Automatico Posicionado Modo Bruto
- - - - VF_A1l [General Puente]
PC AUTO MODO BRUTO A2 M 507 |BOOL P.Carga Automatico Posicionado Modo Bruto
- - - - VF_A2 [General Puente]
PC AUTO MODO BRUTO A3 M 727 |BOOL P.Carga Automatico Posicionado Modo Bruto
- - - - VF_A3 [General Carro]
PC AUTO MODO BRUTO A4 M 927 |BOOL P.Carga Automatlcp Posicionado Modo Bruto
- - - - VF_A4 [General Giro ]
PC AUTO P DESTINO Al M 335 |BOOL P.Carga Automatico Peticion Destino VF_Al
- - - - [General Puente ]
PC AUTO P DESTINO A2 M 535 |BOOL P.Carga Automatico Peticion Destino VF_A2
- - - - [General Puente ]
PC AUTO P DESTINO A3 M 735  |BOOL P.Carga Automatico Peticion Destino VF_A3
- - - - [General Carro ]
PC AUTO P DESTINO A4 M 935 |BOOL P.Carga Al_Jtomatlco Peticion Destino VF_A4
- - - - [General Giro ]
P.Carga Automatico Peticion Iniciar PLC
PC_AUTO_P_INICIO_A1 M 33.4 |BOOL VE_Al [General Puente]
P.Carga Automatico Peticion Iniciar PLC
PC_AUTO_P_INICIO_A2 M 53.4 |BOOL VF_A2 [General Puente]
P.Carga Automatico Peticion Iniciar PLC
PC_AUTO_P_INICIO_A3 M 73.4 |BOOL VE A3 [General Carro ]
P.Carga Automatico Peticion Iniciar PLC
PC_AUTO_P_INICIO_A4 M 93.4 |BOOL VE_A4 [General Giro |
P.Carga Automatico Peticion Origen PLC
PC_AUTO_P_ORIGEN_A1 M 33.3 |BOOL VE_Al [General Puente]
P.Carga Automatico Peticion Origen PLC
PC_AUTO_P_ORIGEN_A2 M 53.3 |BOOL VF_A2 [General Puente]
P.Carga Automatico Peticion Origen PLC
PC_AUTO_P_ORIGEN_A3 M 73.3 |BOOL VE A3 [General Carro ]
P.Carga Automatico Peticion Origen PLC
PC_AUTO_P_ORIGEN_A4 M 93.3 |BOOL VE A4 [General Giro |
PC AUTO P REE INICIO Al M 336 |BOOL P.Carga Automatico Referecia a Inicio VF_Al
- - - - - [General Puente ]
PC AUTO P REE INICIO A2 M 536 |BOOL P.Carga Automatico Referecia a Inicio VF_A2
- - - - - [General Puente ]
PC AUTO P REF INICIO A3 M 736 |BOOL P.Carga Automatico Referecia a Inicio VF_A3
- - = - - [General Carro]
PC AUTO P REE INICIO A4 M 936 |BOOL P.Carga Aqtomatlco Referecia a Inicio VF_A4
- - - - - [General Giro ]
PC AUTO RES00 Al PUENTE A 420 BOOL P.Carga Automatico Reserva 00 VF_Al
- - - = [General Puente ]
PC AUTO RES00 A2 PUENTE A 62.0 BOOL P.Carga Automatico Reserva 00 VF_A2
- - - = [General Puente ]
PC AUTO RES00 A3 CARRO A 82.0 BOOL P.Carga Automatico Reserva 00 VF_AS3
- - - - [General Carro ]
PC_AUTO_RES00_A4_GIRO A 1020 |BooL [|P-CargaAutomatico Reserva 00 VF_A4
- - - - [General Giro ]
PC AUTO RESOL Al PUENTE A 421 BOOL P.Carga Automatico Reserva 01 VF_Al
- - - = [General Puente ]
PC_AUTO_RESO01 A2 PUENTE A 62.1 BOOL P.Carga Automatico Reserva 01 VF_A2

[General Puente ]
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PC AUTO RESO1 A3 CARRO A 82 1 BOOL P.Carga Automatico Reserva 01 VF_AS3
- - - = [General Carro ]
PC_AUTO_RESOL_A4_GIRO A 1021 |sooL |P:CagaAutomatico Reserva 01  VF_A4
- - - - [General Giro ]
PC AUTO RES02 Al PUENTE A 422 BOOL P.Carga Automatico Reserva 02 VF_Al
- - - = [General Puente ]
PC AUTO RES02 A2 PUENTE A 62.2 BOOL P.Carga Automatico Reserva 02 VF_A2
- - - [General Puente ]
PC AUTO RES02 A3 CARRO A 822 BOOL P.Carga Automatico Reserva 02 VF_AS3
- - - = [General Carro ]
PC_AUTO_RES02_A4_GIRO A 1022 |sooL |P:CargaAutomatico Reserva 02 VF_A4
- - - - [General Giro ]
PC AUTO RESO3 Al PUENTE A 42 3 BOOL P.Carga Automatico Reserva 03 VF_Al
- - - = [General Puente ]
PC AUTO RES03 A2 PUENTE A 623 BOOL P.Carga Automatico Reserva 03 VF_A2
- - - = [General Puente ]
PC AUTO RESO03 A3 CARRO A 823 BOOL P.Carga Automatico Reserva 03 VF_AS3
- - - = [General Carro ]
PC_AUTO_RES03_A4_GIRO A 1023 |sooL |P:CagaAutomatico Reserva 03 VF_A4
- - - - [General Giro ]
PC AUTO RESO04 Al PUENTE A 424 BOOL P.Carga Automatico Reserva 04 VF_Al
- - - = [General Puente ]
PC AUTO RESO04 A2 PUENTE A 62.4 BOOL P.Carga Automatico Reserva 04 VF_A2
- - - = [General Puente ]
PC AUTO RESO04 A3 CARRO A 824 BOOL P.Carga Automatico Reserva 04 VF_AS3
- - - - [General Carro ]
PC_AUTO_RES04_A4_GIRO A 1024 |sooL |P:CagaAutomatico Reserva 04  VF_A4
[General Giro ]
PC_AUTO_RES05 A1 PUENTE A 425 BOOL P.Carga Automatico Reserva 05 VF_Al
[General Puente ]
PC AUTO RESO5 A2 PUENTE A 625 BOOL P.Carga Automatico Reserva 05 VF_A2
- - - = [General Puente ]
PC AUTO RESO5 A3 CARRO A 825 BOOL P.Carga Automatico Reserva 05 VF_AS3
- - - = [General Carro ]
PC_AUTO_RES05_A4_GIRO A 1025 |sooL |P:CargaAutomatico Reserva 05 VF_A4
[General Giro ]
PC_AUTO_RES06_A1_PUENTE A 126 BOOL P.Carga Automatico Reserva 06 VF_Al
[General Puente ]
PC AUTO RESO06 A2 PUENTE A 62.6 BOOL P.Carga Automatico Reserva 06 VF_A2
- - - = [General Puente ]
PC_AUTO_RES06 A3 _CARRO A 826 BOOL P.Carga Automatico Reserva 06 VF_AS3
[General Carro ]
PC_AUTO_RES06_A4_GIRO A 1026 |sooL |P:CargaAutomatico Reserva 06 VF_A4
[General Giro ]
PC_AUTO_RES07 A1 PUENTE A 427 BOOL P.Carga Automatico Reserva 07 VF_Al
[General Puente ]
PC_AUTO_RES07 A2 PUENTE A 62.7 BOOL P.Carga Automatico Reserva 07 VF_A2
[General Puente ]
PC_AUTO_RES07 A3 _CARRO A 827 BOOL P.Carga Automatico Reserva 07 VF_A3
[General Carro ]
PC_AUTO_RES07_A4_GIRO A 1027 |sooL |P:CagaAutomatico Reserva 07  VF_A4
[General Giro ]
PC_AUTO_RETROC A1 PUENTE |M 332 |BooL |F-C@&rgd Automatico Retroceso  VF_Al

[General Puente ]
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PC_AUTO RETROC A2 PUENTE |M 532 |BooL |F-C@&rdgaAutomatico Retroceso  VF_A2
- - - = [General Puente ]
PC AUTO RETROC A3 CARRO 732 |BOOL P.Carga Automatico Retroceso VF_A3
- - - = [General Carro ]
PC_Consenso_Carga AUT 3.6 BOOL P.Carga Consenso carga de Mulilla a Puente
PC_Consenso_Descar AUT 37 BOOL P.Descarga Consenso descarga Puente a
enfardadora
PC Diferencial Puestos M 122 |BoOL P.Carga la distancia entre Carga y Descarga es
- - =< a 4 puentos
PC DT1 PINZAS ABIERTAS E 13 BOOL P:Carga DT1 Cilindros pinzas Abiertas [
- = - Pinzas ]
PC_DT2_ARRIBA_PERISCOPIO E 14 |gooL |CargaDT2 Cilindro Periscopio Arriba |
- = - Posicionado Pinzas]
PC_DT3_ABAJO_PERISCOPIO E 15 |gooL | -CargaDT3 Cilindro Periscopio Abgjo [
- = - Posicionado Pinzas]
PC F16 LENTO BAJAR CARGA E 4.2 BOOL P.Carga.FC 1.6 Lento Bajada en Zona de Carga
- = - - [ Elevacion Pinzas ]
PC_FCO06_A4 MIN_GIRO M  193.0 |BOOL [Fgﬁg“g? FC06 Giro Maximo
PC_FCO07_A4_MAX_GIRO M  193.1 |BOOL [Fgﬁg“g? FC13 Giro Minimo
PC_FC1_MAXIMO_ELEVACION E 00 |gooL |P:CargaFClL. Subidamaxima [
- - - Elevacion Pinzas ]
PC_FC11_LENTA_CARRO E 05 |BoOL E;fgga FCll'Ve"]’C'dad lenta [
PC_FC12 A3 MAX_AVA CARRO |M 1730 |BooL | -C@r9a FC12 Maximo Avance hacia
- - = - - enfardadora [Carro ]
PC_FC13 A3 MAX RET CARRO |M 1731 |BooL |-C&9a FC14 Maximo Retroceso hacia
- - - - - Enfardadora [Carro ]
PC EC14 AIMAX RET PUENTE M 1331 |BooL P.Carga FC14 Maximo Retroceso Puente hacia
- - - - Enfardadora [Puente ]
PC EC14 A2MAX RET PUENTE M 1531 |BoOL P.Carga FC14 Maximo Retroceso Puente hacia
- - - - Enfardadora [Puente ]
PC_FC14 PUENTE SEG RETRO |E 53 |sooL |P-C&gaFCl4 Puente SegRetroceso |
- - - - Puente ]
PC_FC15_PUENTE_POS_CARGA |E 3.6 |BOOL iﬁiirtza FCL5 P“e”t]e Posicion Carga [
PC_FC17_PARO_BAJAR CARGA |E 43 |BooL |L.Ca&rgaFC 17. Parada Bajada en Zona de
- - - - Carga [ Elevacion Pinzas ]
PC_FC18_SEG_SUBIDA E 44 |BooL |7:CargaFC18 Seg.Max Ariba [
- - - Elevacion Pinzas ]
PC_FC19_SEG_BAJADA E 45 |gooL |P.CagaFC19 Seg.Max Abajo [
- - - Elevacion Pinzas ]
PC FC2 LENTA ELEVACION E 0.1 BOOL P.Carga_ FC2_FC2.1. Velocidad Lenta extremos
- - - [ Elevacion Pinzas ]
PC EC22 LENTA PUENTE £ 59 BOOL P.Carga FC22 Puente Velocidad Lenta [
- - - Puente ]
PC_FC5_MINIMO_ELEVACION E 04 |sooL |P:CargaFCS. Bajdada maxima [
- - - Elevacion Pinzas ]
PC FC8 10 ROTURA CADENAS 10 BOOL P.Carga. FC8....1O Seguridad rotura cadenas
- == - [ Elevacion Pinzas ]
PC_Flanco_Giro_Horno M 6.0 BOOL P.Carga Flanco Giro del Horno
PC_FT2_BAJADA LENTO 06 BOOL P.Carga FT2. Vel.Lenta Bajada [

Elevacion Pinzas ]
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PC_FT3_PARO_BAJADA E 07 |pooL |:CargaFT3. Parada Bajada [
- - - Elevacion Pinzas ]
PC_Habilitar A1_A2_A3_A4 M 7.3 BOOL P.Carga. Habilitar Destino A1-A2-A3-A4
PC_Habilitar_ A3_A4 M 6.2 BOOL P.Carga Habilitar Destino A3-A4
PC_Inhibicion_Giro_Horno M 3.4 BOOL P.Carga Orden Inhibir Giro del Horno [P.Carga ]
- - P.Carga Orden Peticion Inicializar Control
PC_Inicio_Posicionado M 5.6 BOOL Posicionado A1 2 3 4
PC Inicio Posicionado Al M 4.0 BOOL P.C_ar_ga Orden Peticion Inicializar Control
- - - Posicionado Al
PC Inicio Posicionado A2 M 41 BOOL P.Cgrga Orden Peticion Inicializar Control
- - - Posicionado A2
PC Inicio Posicionado A3 M 49 BOOL P.Cgrga Orden Peticion Inicializar Control
- - - Posicionado A3
PC Inicio Posicionado A4 M 43 BOOL P.Cgr_ga Orden Peticion Inicializar Control
- - - Posicionado A4
PC_K00_A1l_MANUAL_PUENTE M 1335 |BooL | C&ga KOO Orden Manual Mando
- = = - [Puente ]
PC_K00_A2_MANUAL_PUENTE M 1535 |BooL | :C&ga KOO Orden Manual Mando
- == - [Puente ]
PC_KO00_A3_MANUAL_CARRO M 1735 |BOOL [Fégf:gga TOO Orden Manual Mando
PC_K00_A4 MANUAL_GIRO M 1935 |BOOL E;i:rg“g"’; KOO Orden Manual Mando
PC_KO00_MANUAL E 37 |gooL |7:CargaKO0 Manual [
- = Telemando ]
PC KOL Al MAN RAP PUENTE M 1332 |BOOL P.Carga KO1 Orden Rapido Manual Mando
- == - - [Puente ]
PC KOL A2 MAN RAP PUENTE M 1532 |BOOL P.Carga KO1 Orden Rapido Manual Mando
- == - - [Puente ]
PC KO1 RAPIDO PUENTE E 21 BOOL P.Carga KO1 Velocidad Rapido Puente [
- = - Telemando ]
PC KO2 A1 MAN AVA PUENTE M 1333 |BOOL P.Carga KO2 Orden Avance Manual Mando
- = = - - [Puente ]
PC KO2 A2 MAN AVA PUENTE M 1533 |BOOL P.Carga K02 Orden Avance Manual Mando
- = = - - [Puente ]
PC_K02_AVANCE_PUENTE E 22 |ooL |P:CargaK02 Avance Puente [
- = - Telemando ]
PC_K03_Al_MAN_RET PUENTE |M 133.4 |BOOL [F;S:;?:]KO?’ Orden Retroceso Manual Mando
PC KO3 A2 MAN RET PUENTE M 1534 |BOOL P.Carga KO3 Orden Retroceso Manual Mando
- = = - - [Puente ]
PC_K03 RETROCESO_PUENTE  |E 2.3 |BooL |7-¢@rga K03 Retroceso Puente [
- = - Telemando ]
PC_KO04_SUBIR_PINZAS E 24 |gooL |P:CargaKo4 SubirPinzas [
- - - Telemando ]
PC_K05_BAJAR_PINZAS E 25 |BooL |P-Cargakos BajarPinzas [
- = - Telemando ]
PC_K06_A3 MAN_AVA CARRO  |M 173.3 |BOOL [Pégr?;ga ;«)6 Orden Avance Manual Mando
PC_K06_AVANCE_CARRO E 26 |BooL |:Cargakoe Avance Caro [
- = - Telemando ]
PC_KO07_A3_MAN_RET CARRO M  173.4 |BOOL [Fégf:;ga ;<O7 Orden Retroceso Manual Mando
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BC K07 RETROCESO CARRO £ 27 |sooL P.Carga KO7 Retroceso Carro [
_KO7_ - Telemando ]

PC_K08_A4_MAN_GIRON M 1933 |BOOL I[Igﬁ(a)lrgai K08 Orden Avance Manual Mando

—

BC KO8 GIRO 0 PINZAS £ 30 |sooL P.Carga K08 Giro 0° Pinzas [
_KO8_ . Telemando ]

PC_K09_A4 MAN_GIROp M 1934 |BOOL I[ch(i:rgrga; K09 Orden Retroceso Manual Mando

. ——

BC K09 GIRO 180 PINZAS £ 31 |sooL P.Carga K09 Giro 180° Pinzas [
_KO9_ _1oU_ Telemando ]

oG KOA AUTOMATICO E 20 |sooL |P-Carga KOA Automatico [
_KOA_ Telemando ]

bC K1 SUBIR ELEVACION A 0.0 BOOL P.Carg.a K1.Sub|r pinzas [
KL — Elevacion Pinzas |

oG K10 ABRIR PINZAS E 32 |sooL |P-CargaKlO Abrir Pinzas [
_K10_. — Telemando ]

PC K11 CERRAR PINZAS £ 3.3 BOOL P.Carga K11 Cerrar Pinzas [
K11 | — Telemando ]

PC_K12_A3_MAN_RAP_CARRO  [M 1732 |BOOL [Fégf:gga ;(12 Orden Rapido Manuial Mando

bC K12 RAPIDO CARRO E 55 BOOL P.Carga K12 Velocidad Rapido Carro [
_K1Z2_ _ Telemando ]

PC K13 RAPIDO ELEVACION E 56 BOOL P.Carga K13 Velocidad Rapido Elevacion |
K15 | _ Telemando ]

PC_K14_A4_MAN_RAP_GIRO M 1932 |BOOL [Péﬁgrgai K14 Orden Rapido Manual Mando

bC K14 RAPIDO GIRO E 57 BOOL P.Carga K14 Velocidad Rapido Giro [
_Kla_ . Telemando ]

PC K15 CONSENSO HORNO A 14 BOOL P.Carga K15 Consenso a Horno
_Klo_ _ [General Puente ]

PC_K2 BAJAR_ELEVACION A 01 |sooL |P:Cargak2 Bajarpinzas [
_KZ_ _ Elevacion Pinzas |

BC K23 MARCHA POTENCIA A 16 |sooL P.Carga K23 Marcha Potencia [
_KZ23_ | General Puente ]

PC K24 REARME POTENCIA A 17 BOOL P.Carga K24 Rearme Potencia [
_Kza_ _ General Puente ]

PC K25 FRENO TRANSLACION A 15 BOOL P.Carga K25 Freno de Translacion A1-A2 [
_KZo_ _ General Puente ]

PC_K3 RAPIDO_ELEVACION A 02 |gooL |P:CargaksRapido pinzas [
_Ko_| _ Elevacion Pinzas |

PC_K4 LENTO_ELEVACION A 03 |sooL |P:Cargakalento pinzas [
_Ka_ _ Elevacion Pinzas |

PC K& REARME BORNE A 0.4 BOOL P.Carg.a K5 'Rearme Borne sensible [
_Ko_ — Elevacion Pinzas |

bC K6 ZUMBADOR BALIZA A 0.7 BOOL P.Carga K6 Zumbador Baliza [
_K6_ — General Puente ]

PC K7 CONSENSO A CARGA A 12 BOOL P.Carga K7 Consenso de final Carga [
_K/7_ A General Puente ]

BC K8 CARGA HORNO A 13 BOOL P.Carga K8 Pinza Cargando Horno [
_Ko_| - General Puente ]

bC KB BORNE SENSIBLE E 11 BOOL P.Carg.a KB' Burlete de seguridas [
_KB_ — Elevacion Pinzas ]

PC_KE AL MAX_AVA PUENTE M 1330 |sooL P.Carga KF Fotocelula maximo Avance Puente

hacia horno [Puente ]
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PC KE A2 MAX AVA PUENTE M 1530 |BOOL P.C_arga KF Fotocelula maximo Avance Puente
- - = - - hacia horno [Puente ]
PC KE1 A1 HABIL PUENTE M 1336 |BOOL P.Carga KOO Habilitacion Variador Puente Al
- == - [Puente ]
PC KF1 Al OK PUENTE M 1337 |BOOL P.Carga KF1 Estado OK Variador Puente Al
- === [Puente ]
PC KE1 A2 HABIL PUENTE M 153.6 |BOOL P.Carga KOO Habilitacion Variador Puente A2
- == - [Puente ]
PC KE1 A2 OK PUENTE M 1537 |BOOL P.Carga KF1 Estado OK Variador Puente A2
- = == [Puente ]
PC_KF2_ A3 HABIL_CARRO M 1736 |BOOL E;:f:;ga ]KF2 Habilitacion Variador Puente A3
PC_KF2_A3_OK_CARRO M 1737 |BOOL I[:é(;fr\(r)ga ]KFS Estado OK Variador Puente A3
PC_KSP_MARCHA GENERAL E 34 |gooL |PCargakSP Marcha General [
- - - General Puente ]
PC_Mem_Act Datos M 70 BOOL P.Carga Pulso _d_e Actualizar Datos desde
Pantalla > Posiciones [P.Carga]
PC Mem Fin Ciclo M 50 BOOL P.Carga Memoria Final de Descarga de un Hilo
- - - en el Horno [P.Carga]
PC_Mem_Fin_Ciclo_Descarg M 59 BOOL P.Cargg Memoria Final de Ciclo de Descarga
de un Hilo en el Horno [P.Carga]
PC Mem Fin Giro Hormo 5.1 BOOL P.Carga Memoria Final de Giro del Horno
- - == [P.Carga]
PC_Mem_Giro_Horno 6.1 BOOL P.Carga Memoria Ciclo Giro del Horno
PC_Mem_lgualar_Datos 71 BOOL P.Carga} Pulso de Igualar Datos desde Pantalla
> Posiciones [P.Carga]
PC Mem Inhibicion GH M 9.3 BOOL P.Carga Memoria de Inhibicion Giro del Horno
- - - [ P.Carga ]
PC_Mem_TCiclo_Dest M 12.0 [BOOL P.Carga Memoria ciclo tiempo de Destino
PC_Mem_TCiclo_Origen M 12.1 |BOOL P.Carga Memoria ciclo tiempo de Origen
PC_Modo_A1l M 8.0 BOOL P.Carga Estado del Modo del Eje Al
PC_Modo_A2 M 8.1 BOOL P.Carga Estado del Modo del Eje A2
PC_Modo_A3 M 8.2 BOOL P.Carga Estado del Modo del Eje A3
PC_Modo_A4 M 8.3 BOOL P.Carga Estado del Modo del Eje A4
PC_Modo_Automatico M 10 BOOL Modo Automatico General dese Mando del
Puente de Carga
PC_Orden_Abrir_Pinzas M 2.4 BOOL P.Carga.Orden de enlacg Abrir Plnzas
- - - Automatico entre Elevacion y Pinzas
PC_Orden_Auto_Enlace M 59 BOOL P.Carg.a Ordeq de enlace Automatico entre
Elevacion y (Giro, Carro, Puente)
PC_Orden_Auto_Origen 1.2 BOOL Modo Automatico Origen del Puente de Carga
PC_Orden_Auto_Origenl 14 BOOL Modo Automatlco Origen del Puente de Carga
>> Carro -Giro
PC_Orden_Bajar_Guia M 31 BOOL P.Carga Orden de Bajar Guia >> No existe en
este caso
PC Orden Cerrar Pinzas 25 BOOL P.Carga_Orden de enlace_: Cerra_r Pinzas
- - - Automatico entre Elevacion y Pinzas
PC_Orden_Freno_Al_A2 3.2 BOOL P.Carga Orden Freno Translacion A1_A2
PC Orden GH Carro 91 BOOL P.Cgrga Orden Giro del Horno control de
- - - Posicionado [ Carro ]
PC_Orden_GH_Carro_M M 95 BOOL P.Cgr_ga Orden Gwo_ del Horno control de
Posicionado Memoria [ Carro ]
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PC Orden GH Giro M 92 BOOL P.Cz_ar_ga Orden _Gwo del Horno control de
- - - Posicionado [ Giro ]
PC Orden GH Giro M M 96 BOOL P.Cgrga Orden Glro.del Hprno control de
- - = = Posicionado Memoria [ Giro ]
PC Orden GH Puente M 90 BOOL P.Cgrga Orden Giro del Horno control de
- - - Posicionado [ Puente ]
PC_Orden_GH_Puente_M M 94 BOOL P.Cgr_ga Orden Giro del Horno control de
Posicionado [ Puente ]
PC_Orden_Subir Enlace M 16 BOOL P:Carga Orden de enlace entre Elevacion y
Pinzas
PC_Orden_Subir_Guia M 3.0 BOOL P.Carga Orden de Subir Guia >> No existe en
este caso
PC_Pos_Destino_Al_Maximo AW 46  |INT P.Carga SP.(mm > 9999) Pos. Desino del
- - - = Puente Al [Puente Translacion ]
PC_Pos_Destino_AL_Minimo AW 44 |INT P.Carga SP.(mm <10000) PosDestino. del
- - -~ Puente Al [Puente Translacion ]
PC_Pos_Destino A2 Maximo AW 66 |INT P.Carga SP.(mm > 9999) Pos. Destino del
-~ - Puente A2 [Puente Translacion ]
PC_Pos_Destino_A2_Minimo AW 64 |INT P.Carga SP.(mm <10000) PosDestino. del
- = - = Puente A2 [Puente Translacion ]
PC_Pos_Destino_A3_Maximo AW 86 INT P.Carga SP.(mm > 9999) PQS' Destino del
- - - = Puente A3 [Carro Translacion ]
PC_Pos_Destino_A3_Minimo AW 84 |INT P.Carga SP.(mm <10000) PosDestino. del
- - - Puente A3 [Carro Translacion |
PC Pos Destino A4 Maximo AW 106 INT P.Desc. SP.(mm > 9999) Pos. Destino del
- - - Puente A4 [Giro ]
PC_Pos_Destino_A4_Minimo AW 104 |INT P.Carga SP.(mm <10000) PosDestino. del
- = - - Puente A4 [Giro ]
PC_PR1_PRESION_GENERAL E 35 |gooL |-CargaPRL Presion Compresor [
- - - General Puente ]
PC_Q1_Q2 ELEVACION E 12 |ooL |P:CargaQl Q2 Estado diyuntores
[ Elevacion Pinzas ]
PC_Q5 FRENO_ELEVACION £ 4.7 BOOL P.Carg_a Q5_ Estado diyuntores Freno [
Elevacion Pinzas ]
PC R1 CONSENSO CARGA E 16 BOOL P.Desc. R2 Permiso Recojida Carga [
- = - General Puente ]
PC_R2_HORNO_GIRANDO E 46 |BooL |PCagaRLl Consenso de Carga [
- = - General Puente ]
PC_RESERVA _EO02 E 0.2 BOOL P.Carga Reserva E00.2
PC_RESERVA_EO03 E 0.3 BOOL P.Carga Reserva E00.3
PC_RESERVA_E40 E 4.0 BOOL P.Carga Reserva E04.0
PC_RESERVA_E41 E 4.1 BOOL P.Carga Reserva E04.1
PC_RESERVA_E50 E 50 |[BOOL [P.Carga Reserva E15.0
PC_RESERVA_E51 E 5.1 BOOL P.Carga Reserva E15.1
PC_RESERVA_E54 E 54 |BOOL P.Carga Reserva E15.4
PC_SEGURIDADES REARMADAS |E 1.7 |BooL |C&9a*+ Seguridades Rearmadas [
- - General Puente ]
PC_Situacion_Eje Al M 8.4 BOOL P.Carga Situacion del Eje Al
PC_Situacion_Eje A2 M 8.5 BOOL P.Carga Situacion del Eje A2
PC_Situacion_Eje A3 M 8.6 BOOL P.Carga Situacion del Eje A3
PC_Situacion_Eje A4 M 8.7 BOOL P.Carga Situacion del Eje A4
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PC Validar Cons Uni M 79 BOOL P.Qarga Validar consulta de parametros
- - - Variador [P.Carga]
PC VE Al Avance E 48.0 BOOL P.Carga KF Estado VF. Al Puente , Estado
- - - Avance [Puente ]
PC VE Al Bit6 E 126 BOOL P.Carga KF Estado VF. Al Puente , Bit 6
- - = [Puente ]
PC VE A1l Bit7 E 427 BOOL P.Carga KF Estado VF. Al Puente , Bit 7
- - = [Puente ]
PC VE Al Estado Variador E 43.7 BOOL P.Carga Estado Variador Frecuencia Al
- - - - Puente [Puente ]
PC VE Al FC Max Retro E 43.0 BOOL P.Carga Estado FC. Maximo Retroceso Al
- - T == Puente [Puente ]
PC_VF_A1_FC_Pos_Origen E 43.1 BOOL P.Carga Estado FC. Posicion Origen Al
Puente [Puente ]
PC_VF_A1_Habilitacion E 436 |BooL | .Carga Estado Habilitacion
- - = Al Puente [Puente ]
PC VE Al Man Auto Mando £ 435 BOOL P.Carga Estado Manual/Automatico Mando
- - = - - Al Puente [Puente ]
PC VE Al Man Avance E 433 BOOL P.Cgrga Orden Manual Translacion Puente
- - - - hacia puesto de Carga
PC VE A1 Man Retroceso E 43.4 BOOL P.Cgrga Orden Manual Translacion Puente
- - = - hacia puesto de Descarga
PC VE Al Ok Referenc E 420 BOOL P.Carga Enlace Puente Referenciado a Origen
- - = Al [Puente ]
PC VE Al Petic Destino £ 421 BOOL P.Carga Enlace Peticion Recibida de Destino
- - = - Al [Puente ]
PC VE Al Petic GirandoH E 425 BOOL P.Carga Enlace Peticion Recibida de Girando
- - - - Horno Al [Puente ]
PC_VF_A1_Petic_Origen E 424 BOOL P.Carga Enlace Peticion Recibida de Origen
Al [Puente ]
PC VE Al Pos Destino E 423 BOOL P.Carga Enlace Puente en Posicion de Destino
- - = = Al [Puente ]
PC_VF A1 Pos_Origen £ 422 BOOL P.Carga Enlace Puente en Posicion de Origen
Al [Puente ]
PC_VF_ A1 Rap_Len_Manual E 432 BOOL P.Carga Estado Orden Manual RAP/LEN Al
Puente [Puente ]
PC VE Al Retroceso E 481 BOOL P.Carga KF Estado VF. Al Puente , Estado
- - = Retroceso [Puente ]
PC_VF_Al Velocidad_0 E 412 |gooL |P:Carga Velocidad 0 Al
- - = - [Puente ]
PC VE A2 Avance £ 65.0 BOOL P.Carga KF Estado VF. Al Puente , Estado
- - - Avance [Puente ]
PC VE A2 Bit6 E 62.6 BOOL P.Carga KF Estado VF. A2 Puente , Bit 6
- - = [Puente ]
PC VE A2 Bit7 E 62.7 BOOL P.Carga KF Estado VF. A2 Puente , Bit 7
- - = [Puente ]
PC VE A2 Estado Variador E 63.7 BOOL P.Carga Estado Variador Frecuencia A2
- - - - Puente [Puente ]
PC VE A2 FC Max Retro E 63.0 BOOL P.Carga Estado FC. Maximo Retroceso A2
- - = Puente [Puente ]
PC_VF_A2_FC_Pos_Origen E 631 BOOL P.Carga Estado FC. Posicion Origen A2
Puente [Puente ]
PC_VF_A2_Habilitacion E 636 |BooL |°:Carga Estado Habilitacion
- - = A2 Puente [Puente ]
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PC VE A2 Man Auto Mando £ 63.5 BOOL P.Carga Estado Manual/Automatico Mando
- - - - - A2 Puente [Puente ]
PC VE A2 Man Avance E 63.3 BOOL P.Cgrga Orden Manual Translacion Puente
- - - - hacia puesto de Carga
PC VE A2 Man Retroceso E 63.4 BOOL P.Cgrga Orden Manual Translacion Puente
- - - - hacia puesto de Descarga
PC VE A2 Ok Referenc E 62.0 BOOL P.Carga Enlace Puente Referenciado a Origen
- - = A2 [Puente ]
PC VE A2 Petic Destino £ 62.1 BOOL P.Carga Enlace Peticion Recibida de Destino
- - = - A2 [Puente ]
PC VE A2 Petic GirandoH E 625 BOOL P.Carga Enlace Peticion Recibida de Girando
- - - - Horno A2 [Puente ]
PC_VF_A2_Petic_Origen E 62.4 BOOL P.Carga Enlace Peticion Recibida de Origen
A2 [Puente ]
PC VE A2 Pos Destino E 623 BOOL P.Carga Enlace Puente en Posicion de Destino
- - = = A2 [Puente ]
PC_VF_A2 Pos_Origen £ 62.2 BOOL P.Carga Enlace Puente en Posicion de Origen
A2 [Puente ]
PC_VF_A2 Rap_Len_Manual E 63.2 BOOL P.Carga Estado Orden Manual RAP/LEN A2
Puente [Puente ]
PC VE A2 Retroceso E 68.1 BOOL P.Carga KF Estado VF. Al Puente , Estado
- - - Retroceso [Puente ]
PC VE A2 Velocidad 0 E 61.2 BOOL P.Carga_KF Estado VF. Al Puente , Bit de
- - - - estado bit10 [Puente ]
PC VE A3 Avance £ 88.0 BOOL P.Carga KF Estado VF. A3 Carro , Estado
- - - Avance [Carro ]
PC VE A3 Bit6 E 826 BOOL P.Carga KF Estado VF. A3 Carro , Bit6
- - - [Carro ]
PC VE A3 Bit7 E 827 BOOL P.Carga KF Estado VF. A3 Carro , Bit7
- - = [Carro ]
PC VE A3 Estado Variador E 83.7 BOOL P.Carga Estado Variador Frecuencia A3
- - - - Carro [Carro ]
PC VE A3 FC Max Retro E 83.0 BOOL P.Carga Estado FC. Maximo Retroceso A3
- - - = Carro [Carro ]
PC_VF_A3_FC_Pos_Origen E 831 BOOL P.Carga Estado FC. Posicion Origen A3
Carro [Carro ]
PC_VF_A3_Habilitacion E 836 |BooL |°:Carga Estado Habilitacion
- - - A3 Carro [Carro ]
PC VE A3 Man Auto Mando E 83.5 BOOL P.Carga Estado Manual/Automatico Mando A3
- - = - - Carro [Carro ]
PC VE A3 Man Avance £ 83.3 BOOL P.C_arga Orden Manual Translacion Puente
- - - - hacia puesto de Carga
PC VE A3 Man Retroceso E 83.4 BOOL P.Cgrga Orden Manual Translacion Puente
- - = - hacia puesto de Descarga
PC VE A3 Ok Referenc E 820 BOOL P.Carga Enlace Puente Referenciado a Origen
- - == A3 [Carro ]
PC VE A3 Petic Destino E 82.1 BOOL P.Carga Enlace Peticion Recibida de Destino
- - - - A3 [Carro ]
PC VE A3 Petic GirandoH £ 825 BOOL P.Carga Enlace Peticion Recibida de Girando
- - - - Horno A3 [Carro ]
PC_VF_A3_Petic_Origen E 824 BOOL P.Carga Enlace Peticion Recibida de Origen
A3 [Carro ]
PC_VE_A3_Pos_Destino E 823 BOOL P.Carga Enlace Puente en Posicion de Destino

A3 [Carro ]
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PC_VF_A3_Pos_Origen £ 822 BOOL P.Carga Enlace Puente en Posicion de Origen
A3 [Carro ]
PC_VF_A3_Rap_Len_Manual E 83.2 BOOL P.Carga Estado Orden Manual RAP/LEN A3
Carro [Carro ]
PC VE A3 Retroceso E 88.1 BOOL P.Carga KF Estado VF. A3 Carro , Estado
- - - Retroceso [Carro ]
PC_VF_A3 Velocidad 0 E 812 |sooL | -CargaVelocidad 0 Carro
[Carro ]
PC_VF A4 Bit6 E 1026 |BOOL [Péi(;grg]a KF Estado VF. A4 Puente , Bit6
PC_VF_A4_Bit7 E 1027 |BooL I[Igi(;grg]a KF Estado VF. A4 Puente , Bit7
PC_VF_A4_Estado_Variador E 1037 |sooL |P-Carga Estado Variador Frecuencia A4
- - - - Giro [Giro ]
PC VE A4 FC Max Retro E 1030 |BooL P._Carga Estado FC._ Maximo Retroceso A4
- - = = - Giro [Giro ]
PC_VF_A4_FC_Pos_Origen E 1031 |BOOL P._Carga Estado FC._ Posicion Origen A4
Giro [Giro ]
PC VE Ad GIRO 0 E 1080 |BooL P.Carga KF Estadp VF. A4 Puente , Estado
- - - - Guro<0 [Giro ]
PC VE A4 GIRO 180 E 1081 |BooL P.-Carga KF Estao!o VF. A4 Puente , Estado
- - = - Giro > 180 [Giro ]
PC_VF_A4_Habilitacion E 1036 |BooL |-Carga Estado Habilitacion Ad
- - = Giro [Giro ]
PC VE A4 Man Auto Mando E 1035 |BOOL P.Carga Estado Manua_I/Automatlco Mando
- - - - - A4 Giro [Giro ]
PC VE A4 Man Avance E 1033 |BooL P.Cgrga Orden Manual Translacion Puente
- - - - hacia puesto de Carga
PC VE A4 Man Retroceso E 1034 |BooL P.Cgrga Orden Manual Translacion Puente
- - = - hacia puesto de Descarga
PC VE A4 Ok Referenc E 1020 |BOOL P.Carga E_nlace Puente Referenciado a Origen
- - = A4 [Giro ]
PC VE A4 Petic Destino E 1021 |BOOL P.Carga E_nlace Peticion Recibida de Destino
- - - - A4 [Giro ]
PC VE A4 Petic GirandoH E 1025 |BooL P.Carga Enlace Retmon Recibida de Girando
- - - - Horno A4 [Giro ]
PC_VF_A4_Petic_Origen E 1024 |BooL P.Carga E_nlace Peticion Recibida de Origen
A4 [Giro ]
PC VE A4 Pos Destino E 1023 |BOOL P.Carga E_nlace Puente en Posicion de Destino
- - - - A4 [Giro ]
PC_VF_A4_Pos_Origen E 1022 |BOOL P.Carga E_nlace Puente en Posicion de Origen
A4 [Giro ]
PC_VF_A4_Rap_Len_Manual E 1032 |BooL P.'Carga Estado Ordgn Manual RAP/LEN A4
Giro [Giro ]
PC_VF_A4 Velocidad 0 E 1012 |gooL | -CargaVelocidad 0 Carro
[Carro ]
PC Y1 ABRIR PINZAS A 05 BOOL P:Carga Y1 Valvula Abrir Pinzas [
- = - Pinzas ]
PC Y2 CERRAR PINZAS A 06 BOOL P:Carga Y2 Valvula Cerrar Pinzas [
- - - Pinzas ]
PC_Y3_SUBIR_PERISCOPIO A 1.0 |ooL |P:CargaYs valvula Subir Periscopio [
- - - Posicionado Pinzas]
PC_Y4_BAJAR_PERISCOPIO A 11 BOOL P.Carga Y4 Valvula Bajar Periscopio [

Posicionado Pinzas]
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PCarga_mm_Carro VAT 9
PCarga_mm_Giro VAT 11
PCarga_mm_Translacion VAT 7
PD_Al1 AVANCE M 148.0 |BOOL P.Carga Maniobra de Avance del Puente Al
PD_Al1 RETROCESO M 148.1 |BOOL P.Carga Maniobra de Retroceso del Puente Al
PD_A4_HABIL_GIRO 203.6 |BOOL Elﬁgsc.} Habilitacion Variador Puente A3
PD_A4 OK_GIRO 203.7 |BOOL E}.Iﬁssc.} Estado OK Variador Puente A3
PD_Ajuste_Ejes_Man 6.7 BOOL P.Desc. Ajustes Ejes Manual
PD AJUSTE MAN Al 121 |BOOL P.Desca. Ajuste manual del Eje VF_Al
- - - [General Puente ]
PD_AJUSTE.MAN_A2 M 621 |BooL P.Desca. Ajuste manual del Eje VF_A2
[General Puente ]
PD AJUSTE MAN A3 M 821 |BOOL P.Desc.. Ajuste manual del Eje VF_A3
- - - [General Carro ]
PD AJUSTE MAN Ad M 1021 |BOOL P.Desc. Ajgste manual del Eje VF_A4
- - - [General Giro ]
PD_AUTO_02_A1 M 42.2 |BOOL
PD_AUTO_02_A2 M 62.2 (BOOL
PD_AUTO_02_A3 M 82.2 |BOOL
PD_AUTO_02_A4 M 102.2 |(BOOL
PD_AUTO_03_ Al M 42.3 |BOOL
PD_AUTO_03_A2 M 62.3 (BOOL
PD_AUTO_03_A3 M 82.3 |BOOL
PD_AUTO_03_A4 M 102.3 |[BOOL
PD_AUTO_04_ A1l M 42.4 |BOOL
PD_AUTO_04_A2 M 62.4 (BOOL
PD_AUTO_04_A3 M 82.4 BOOL
PD_AUTO_04_A4 M 102.4 |BOOL
PD_AUTO_05_ A1l M 42,5 [BOOL
PD_AUTO_05_A2 M 62.5 |(BOOL
PD_AUTO_05_A3 M 82.5 |[BOOL
PD_AUTO_05_A4 M 1025 |[BOOL
PD_AUTO_06_A1 M 42.6 |BOOL
PD_AUTO_06_A2 M 62.6 (BOOL
PD_AUTO_06_A3 M 82.6 [BOOL
PD_AUTO_06_A4 M 102.6 |[BOOL
PD_AUTO_AVANCE A1 PUENTE |M 431 |BooL |h-Desc. Automatico Avance VF_AL
- - - = [General Puente ]
PD_AUTO AVANCE A2 PUENTE |M 631 |BooL |F:Desc. Automatico Avance VF_AZ
- - - - [General Puente ]
PD_AUTO AVANCE A3 CARRO |M 831 |BooL |F-Desc. Automatico Avance VF_A3
- - - - [General Carro ]
P.Desca. Automatico Peticion Giro Horno
PD_AUTO_G_HORNO_A1 M 42.0 [BOOL VF_Al [General Puente |
PD AUTO G HORNO A2 M 620 |BooL P.Desc. Automatico Peticion Giro Horno VF_A2
- - - - [General Puente ]
PD_AUTO_G_HORNO_A3 M 820 |BOOL P.Desc. Automatico Peticion Giro Horno VF_A3

[General Carro ]
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PD AUTO G HORNO A4 M 1020 |BooL P.Desc. Au_tomatlco Peticion Giro Horno VF_A3
- - - - [General Giro ]
PD_AUTO_GIRO_N_A4_GIRO M 1032 |BooL |T:Desc. Automatico Giro - VF_A4
- - - = - [General Giro ]
PD_AUTO_GIRO_P_A4_GIRO M 1031 |BooL | .Desc. Automatico Giro + VF_A4
- - - = = [General Giro ]
PD AUTO LR Al PUENTE M 430 |BOOL P.Desc. Automatico Lento/Rapido VF_A1l
- - - = [General Puente ]
PD AUTO LR A2 PUENTE M 63.0 |BOOL P.Desc. Automatico Lento/Rapido VF_A2
- - - = [General Puente ]
PD AUTO LR A3 CARRO M 830 |BOOL P.Desc. Automatico Lento/Rapido VF_A3
- - - = [General Carro ]
PD AUTO LR A4 GIRO M 1030 |BOOL P.Desc. Al.!tomauco Lento/Rapido VF_A4
- - = = [General Giro ]
PD_AUTO_MODO_A1l_PUENTE M 437 |BooL |F:Desc. Modo Automatico VF_AL
- - - = [General Puente ]
PD_AUTO_MODO_A2 PUENTE M 637 |BooL | -Desc. Modo Automatico VF_A2
- - - = [General Puente ]
PD_AUTO_MODO_A3_CARRO M 837 |BooL |F:Desc. Modo Automatico VF_A3
- - - = [General Carro ]
PD_AUTO_MODO_A4_GIRO M 1037 |BooL |F:Desc. Modo Automatico VF_A4
- - - = [General Giro ]
PD AUTO MODO BRUTO Al M 127 |BOOL P.Desc. Automatico Posicionado Modo Bruto
- - - - VF_Al [General Puente]
PD AUTO MODO BRUTO A2 M 627 |BOOL P.Desc. Automatico Posicionado Modo Bruto
- - - - VF_A2 [General Puente]
PD AUTO MODO BRUTO A3 M 827 |BOOL P.Desc. Automatico Posicionado Modo Bruto
- - - - VF_A3 [General Carro ]
PD AUTO MODO BRUTO A4 M 1027 |BOOL P.Desc. Automaucq Posicionado Modo Bruto
- - - - VF_A4 [General Giro ]
PD AUTO P DESTINO Al M 435 |BOOL P.Desc. Automatico Peticion Destino VF_A1l
- - = - [General Puente ]
PD AUTO P DESTINO A2 M 635 |BOOL P.Desc. Automatico Peticion Destino VF_A2
- - - - [General Puente ]
PD AUTO P DESTINO A3 M 835 |BOOL P.Desc. Automatico Peticion Destino VF_A3
- - - - [General Carro ]
PD AUTO P DESTINO A4 M 1035 |BOOL P.Desc. Aqtomanco Peticion Destino VF_A4
- - = - [General Giro ]
P.Desc. Automatico Peticion Iniciar PLC
PD_AUTO _P_INICIO_A1 M 43.4 |BOOL VE Al [General Puente]
P.Desc. Automatico Peticion Iniciar PLC
PD_AUTO P_INICIO_A2 M 63.4 |BOOL VE_A2 [General Puente]
P.Desc. Automatico Peticion Iniciar PLC
PD_AUTO_P_INICIO_A3 M 83.4 |BOOL VE_A3 [General Carro |
P.Desc. Automatico Peticion Iniciar PLC
PD_AUTO_P_INICIO_A4 M 103.4 |BOOL VF_A4 [General Giro |
P.Desc. Automatico Peticion Origen PLC
PD_AUTO_P ORIGEN_A1 M 43.3 |BOOL VE Al [General Puente]
P.Desc. Automatico Peticion Origen PLC
PD_AUTO P _ORIGEN_A2 M 63.3 |BOOL VF_A2 [General Puente]
P.Desc. Automatico Peticion Origen PLC
PD_AUTO_P_ORIGEN_A3 M 83.3 |BOOL VE_A3 [General Carro |
PD_AUTO_P_ORIGEN_A4 M 1033 |BooL P.Desc. Automatico Peticion Origen PLC

VF_A4 [General Giro ]
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PD AUTO P REE INICIO Al M 436 |BOOL P.Desc. Automatico Referecia a Inicio VF_Al
- - - - - [General Puente ]

PD AUTO P REE INICIO A2 M 636 |BOOL P.Desc. Automatico Referecia a Inicio VF_A2
- - - - - [General Puente ]

PD AUTO P REE INICIO A3 M 836 |BOOL P.Desc. Automatico Referecia a Inicio VF_A3
- - - - - [General Carro]

PD AUTO P REE INICIO A4 M 103.6 |BOOL P.Desc.Aut_omanco Referecia a Inicio VF_A4
- - - - - [General Giro ]

PD AUTO RES00 Al PUENTE A 1420 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 00 VF_A1l
- - - = [General Puente ]

PD AUTO RES00 A2 PUENTE A 1620 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 00 VF_A2
- - - = [General Puente ]

PD AUTO RES00 A3 CARRO A 1820 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 00 VF_AS
- - - = [General Carro ]

PD AUTO RES00 A4 GIRO A 2020 |BOOL P.Desc. Au_tomatlco Reserva 00 VF_A4
- - - - [General Giro ]

PD AUTO RESO1 Al PUENTE A 1421 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 01 VF_Al
- - - = [General Puente ]

PD AUTO RESOL A2 PUENTE A 1621 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 01 VF_A2
- - - = [General Puente ]

PD AUTO RESO1 A3 CARRO A 1821 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 01 VF_AS
- - - = [General Carro ]

PD AUTO RESOL A4 GIRO A 2021 |BOOL P.Desc. Au_tomatlco Reserva 01 VF_A4
- - - - [General Giro ]

PD AUTO RES02 Al PUENTE A 1422 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 02 VF_Al
- - - - [General Puente ]

PD AUTO RES02 A2 PUENTE A 1622 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 02 VF_A2
- - - [General Puente ]

PD AUTO RES02 A3 CARRO A 1822 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 02 VF_AS
- - - = [General Carro ]

PD AUTO RES02 A4 GIRO A 2022 |BOOL P.Desc. Au_tomatlco Reserva 02 VF_A4
- - - - [General Giro ]

PD AUTO RES03 Al PUENTE A 1423 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 03 VF_A1l
- - - = [General Puente ]

PD AUTO RESO03 A2 PUENTE A 1623 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 03 VF_A2
- - - = [General Puente ]

PD AUTO RESO03 A3 CARRO A 1823 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 03 VF_AS
- - - - [General Carro ]

PD AUTO RESO03 A4 GIRO A 2023 |BOOL P.Desc. Au_tomatlco Reserva 03 VF_A4
- - - - [General Giro ]

PD AUTO RESO04 Al PUENTE A 1424 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 04 VF_Al
- - - = [General Puente ]

PD AUTO RESO04 A2 PUENTE A 1624 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 04 VF_A2
- - - = [General Puente ]

PD AUTO RESO04 A3 CARRO A 1824 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 04 VF_AS
- - - = [General Carro ]

PD AUTO RESO04 A4 GIRO A 2024 |BOOL P.Desc. Au_tomatlco Reserva 04 VF_A4
- - - - [General Giro ]

PD AUTO RESO5 Al PUENTE A 1425 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 05 VF_Al
- - - = [General Puente ]

PD AUTO RESO5 A2 PUENTE A 1625 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 05 VF_A2
- - - [General Puente ]

PD AUTO RESO5 A3 CARRO A 1825 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 05 VF_AS
- - - = [General Carro ]
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PD AUTO RESO5 A4 GIRO A 2025 |BOOL P.Desc. Au_tomatlco Reserva 05 VF_A4
- - - - [General Giro ]
PD AUTO RESO06 Al PUENTE A 1426 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 06 VF_Al
- - - = [General Puente ]
PD AUTO RESO06 A2 PUENTE A 1626 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 06 VF_A2
- - - = [General Puente ]
PD AUTO RES06 A3 CARRO A 1826 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 06 VF_A3
- - - - [General Carro ]
PD AUTO RESO06 A4 GIRO A 2026 |BOOL P.Desc. Au_tomatlco Reserva 06 VF_A4
- - - - [General Giro ]
PD AUTO RESO07 Al PUENTE A 1427 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 07 VF_Al
- - - = [General Puente ]
PD AUTO RESO07 A2 PUENTE A 1627 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 07 VF_A2
- - - = [General Puente ]
PD AUTO RESO7 A3 CARRO A 1827 |BOOL P.Desc. Automatico Reserva 07 VF_A3
- - - = [General Carro ]
PD AUTO RESO07 A4 GIRO A 2027 |BOOL P.Desc. Au_tomatlco Reserva 07 VF_A4
- - - - [General Giro ]
PD AUTO RETROC Al PUENTE M 432 |BOOL P.Desc. Automatico Retroceso VF_Al
- - - = [General Puente ]
PD AUTO RETROC A2 PUENTE M 632 |BOOL P.Desc. Automatico Retroceso VF_A2
- - - = [General Puente ]
PD AUTO RETROC A3 CARRO M 832 |BooL P.Desc. Automatico Retroceso VF_A3
- - - - [General Carro ]
PD AVANCE A3 M 1881 |BOOL P.Desc. Salida Avance A3
- - [Carro ]
PD_CONSENSO_MAQ_DESCARG |E 14.6 BOOL P.Desc. R2 Consenso Maquina Descarga
[General ]
PD_DT1 PINZAS ABIERTAS E 11.3 |BOOL Eir?;as: DT1 C"'”O;ros pinzas Abiertas [
PD_DT2_ARRIBA_CENTADOR E 114 |sooL |-Desc.DT2 Cilindro Centrador Arriba [
- = - Posicionado Pinzas]
PD_DT3_ABAJO_CENTADOR E 115 |gooL |-Desc. DTS Cilindro Centrador Abajo [
- = - Posicionado Pinzas]
PD_FC06_A4_MAX_GIRO M 2031 [BOOL [ngessc]' FC06 Giro Maximo
PD_FCO7_A4 MIN_GIRO M  203.0 |BOOL [Fgﬁgsc]' FCO7 Giro Minimo
PD_FC1_MAXIMO_ELEVACION E 100 |BooL |:Desc FCL. Subidamaxima [
- - - Elevacion Pinzas ]
PD_FC11 LENTA_CARRO E 105 |BOOL (P:frﬁ)sc' FC“’FC1]1 - Velocidad Lenta [
PD_FC12 A3 MAX AVA CARRO M 1830 |BooL | :Desc. FC12Maximo Avance hacia
- - = - - enfardadora [Carro ]
PD FC13 A3 MAX RET CARRO M 1831 |BoOL P.Desc. FC14 Maximo Retroceso hacia
- - = - - Enfardadora [Carro ]
PD FC14 AIMAX RET PUENTE M 1431 |BoOL P.Desc. FC14 Maximo Retroceso Puente hacia
- - - - Enfardadora [Puente ]
PD EC14 A2MAX RET PUENTE M 1631 |BoOL P.Desc. FC14 Maximo Retroceso Puente hacia
- - - - Enfardadora [Puente ]
PD_FC14 PUENTE SEG_AVAN |E 153 |BooL |P-Desc. FCl4 Puente Seg. Avance [
- - - - Puente ]
PD _FC15 PUENTE POS DESCA |E 13.6 |BOOL E'uzf]‘:‘g' FC15 P”e“t‘]a Posicion Descarga [
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PD EC16 SUBIDA 2 FILA £ 14.2 BOOL P.Des_c._ FC16 FC. Subida pizas sobre mesa
- — — = 2°Posicion  [General]
PD EC17 SUBIDA 1 FILA E 14.3 BOOL P.Des'c.. FC17 FC. Subida pizas sobre mesa
- - - 1°Posicion  [General]
PD EC18 SEG SUBIDA E 14.4 BOOL P.Desc.. FC1.8 FC. Seguridad Subida Pinzas
- - - [Elevacion Pinzas ]
PD EC19 SEG BAJADA E 145 BOOL P.Desc._ FC1_9 FC. Seguridad Bajada Pinzas
- - - [Elevacion Pinzas ]
PD EC2 LENTA ELEVACION £ 10.1 BOOL P.Desc._FCZ _FC2.1. Velocidad Lenta extremos
- - - [ Elevacion Pinzas ]
PD_FC20_2 BLOQUES E 15.1 BOOL P.Desg. FC?O FC. Deteccion 2 Bloques [
Elevacion Pinzas ]
PD_FC21_1_BLOQUE E 15.0 BOOL P.Desg. FC?l FC. Deteccion 1 Bloques [
Elevacion Pinzas ]
PD_FC22 LENTA PUENTE E 152 |BooL |F-Desc. FC22 FC. Lento Puente
- - - [Translacion ]
PD_FC3_DECARGA ELEVACION |E 102 |BooL |7:Desc. FC 3. Bajadaen Zona de Descarga |
- - - Elevacion Pinzas ]
PD_FC5_MINIMO_ELEVACION E 104 |gooL |%:Desc. FCS. Bajdada maxima [
- = - Elevacion Pinzas ]
PD FC8 10 ROTURA CADENAS 11.0 BOOL P.Desc..FCS....lo Seguridad rotura cadenas
- == - [ Elevacion Pinzas ]
PD_Flanco_Giro_Horno M 6.4 BOOL P.Desc. Flanco Giro del Horno
PD_FT2_BAJADA_LENTO 10.6 |pooL |P:Desc. FT2. Vellenta Bajada [
- = - Elevacion Pinzas ]
PD_FT3_PARO_BAJADA E 107 |sooL |P-Desc. FT3. Parada Bajada Descarga [
- - - Elevacion Pinzas ]
PD_FT4_BUSQUEDAL_PINZAS E 140 |BOOL ;rl?zez:. FTa F1 B‘isq“eo'a hueco Tabique |
PD_FT5_BUSQUEDA2_PINZAS E 141 |BOOL Izir?;:;:. FTS FT B“]Sq“eda hueco Tabique |
PD Grados Motor Al PEW 146 |WORD P.Desc. Numero de Grados Eje Motor Al
- - - [Translacion ]
PD Grados Motor A2 PEW 166 |WORD P.Desc. Numero de Grados Eje Motor A2
- - - [Translacion ]
PD_Grados_Motor_A3 PEW 186 |WORD [F;Zrerzc]' Numero de Grados Eje Motor A3
PD_Grados_Motor A4 PEW 206 |WORD [Péﬁgsic' Numero de Grados Eje Motor A4
PD_Habilitar A1_A2_A3_A4 M 7.7 BOOL P.Desc. Habilitar Destino A1-A2-A3-A4
PD_Habilitar A3_A4 M 6.6 BOOL P.Desc. Habilitar Destino A3-A4
PD Inhibicion Giro Hormo 35 BOOL P.Descarga Orden Inhibir Giro del Horno
- - - [P.Descarga ]
. - P.Desc. Orden Peticion Inicializar Control
PD_Inicio_Posicionado M 5.7 BOOL Posicionado A1 2 3 4
PD Inicio Posicionado Al M 4.4 BOOL P.D_esfc. Orden Peticion Inicializar Control
- - - Posicionado Al
PD Inicio Posicionado A2 M 45 BOOL P.D(_es_c. Orden Peticion Inicializar Control
- - - Posicionado A2
PD Inicio Posicionado A3 M 46 BOOL P.Dg;c. Orden Peticion Inicializar Control
- - - Posicionado A3
PD_Inicio_Posicionado_A4 M 47 BOOL P.Desc. Orden Peticion Inicializar Control

Posicionado A4
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PD KOO Al MANUAL PUENTE M 1435 |ooL |F:Desc. KOO Orden Manual Mando
- = = - [Puente ]

PD K00 A2 MANUAL PUENTE M 1635 |ooL |F:Desc. KOO Orden Manual Mando
- == - [Puente ]

PD_KO00_A3_MANUAL_CARRO M 183.5 |BOOL [Fégﬁzc' TOO Orden Manual Mando

PD_K00_A4 MANUAL_GIRO M 2035 |BOOL [F;ﬁg’sc'] KOO Orden Manual Mando

PD KOO MANUAL E 137 |ooL |P:Desc. KOO Manual [
- = Telemando ]

PD KOL Al MAN RAP PUENTE M 1432 |BOOL P.Desc. KO1 Orden Rapido Manual Mando
- == - - [Puente ]

PD KOL A2 MAN RAP PUENTE M 1632 |BOOL P.Desc. KO1 Orden Rapido Manual Mando
- == - - [Puente ]

PD KO1 RAPIDO PUENTE E 121 BOOL P.Desc. KO1 Velocidad Rapida Puente [
- = - Telemando ]

PD K02 A1 MAN AVA PUENTE M 1433 |BOOL P.Desc. KO2 Orden Avance Manual Mando
- - = - - [Puente ]

PD K02 A2 MAN AVA PUENTE M 1633 |BOOL P.Desc. KO2 Orden Avance Manual Mando
- == - - [Puente ]

PD K02 AVANCE PUENTE E 122 |sooL |P:Desc. K02 Avance Puente [
- = - Telemando ]

PD KO3 Al MAN RET PUENTE M 1434 |BOOL P.Desc. KO3 Orden Retroceso Manual Mando
- = = - - [Puente ]

PD KO3 A2 MAN RET PUENTE M 1634 |BOOL P.Desc. KO3 Orden Retroceso Manual Mando
- = = - - [Puente ]

PD K03 RETROCESO PUENTE |E 123 |BooL |P-Desc. KO3 Retroceso Puente [
- = - Telemando ]

PD K04 SUBIR PINZAS E 124 |pooL |F-Desc. K04 Subir Pinzas [
- - - Telemando ]

PD K05 BAJAR PINZAS E 125 |sooL |P:Desc. K05 Bajar Pinzas [
- = - Telemando ]

PD_KO06_A3 MAN_AVA CARRO M  183.3 |BOOL ['Dé';ﬁ(s)c' }]«)6 Orden Avance Manual Mando

PD K06 _AVANCE CARRO E 126 |sooL |F:Desc. K06 Avance Carro [
- = - Telemando ]

PD_K07 A3_MAN_RET CARRO M 1834 |BOOL I[:élzﬁzc. I]<O7 Orden Retroceso Manual Mando

PD_K07 RETROCESO CARRO E 127 |sooL |P:Desc. KO7 Retroceso Caro [
- - - Telemando ]

PD_K08 A4 MAN_GIRON M 2033 |BOOL [Péligsc.] K08 Orden Avance Manual Mando

——

PD K08 GIRO 0 PINZAS E 130 |sooL |F:Desc. K08 Giro0°Pinzas [
- - - Telemando ]

PD_K09_A4_MAN_GIROp M 2034 |BOOL Eélﬁgsc.] K09 Orden Retroceso Manual Mando

. —

PD K09 GIRO 180 PINZAS E 131 |sooL |P:Desc. K09 Giro 180° Pinzas [
- - - - Telemando ]

PD KOA AUTOMATICO E 120 |sooL |P:Desc. KOA Automatico [
- = Telemando ]

PD K1 SUBIR ELEVACION A 100 |sooL [|P-Desc. Kl Subirpinzas [
- = - Elevacion Pinzas ]

PD K10 ABRIR PINZAS E 132 |pooL |F:Desc. K10 Abrir Pinzas [
- = - Telemando ]
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PD K11 CERRAR PINZAS £ 13.3 BOOL P.Desc. K11 Cerrar Pinzas [
_K11_| _ Telemando ]

PD_K12 A3_MAN_RAP CARRO |M 1832 |BOOL [Fégﬁ(s)c' ;]<12 Orden Rapido Manual Mando

PD K12 RAPIDO CARRO E 155 |BOOL P.Desc. K13 V.Rapido Carro [
_K12_| _ Telemando ]

PD_K13_RAPIDO_ELEVACION E 156 |sooL |:Desc. K14 V.Rapido Elevacion [
_K13_ _ Telemando ]

PD_K14 A4 MAN RAP GIRO M 2032 |BooL [Péligsc.]KM Orden Rapido Manual Mando

oD K14 RAPIDO GIRO E 157 |BooL P.Desc. K15 V.Rapido Giro [
_K14_ _ Telemando ]

PD K15 CONSENSO HORNO A 11.4 BOOL P.Desc. K15 Consenso Horno [
_Klo_ _ General Puente ]

PD_K2 BAJAR_ELEVACION A 101 |BooL |7:Desc. K2 Bajarpinzas [
_KZ_ _ Elevacion Pinzas |

PD_K23 MARCHA_POTENCIA A 116 |sooL |PDesc. K23 Marcha Potencia [
_KZ3_ | General Puente ]

PD K24 REARME POTENCIA A 11.7 BOOL P.Desc. K24 Rearme Potencia [
_Kz4_ _ General Puente ]

PD K25 FRENO TRANSLACION A 115 |BooL P.Descarga K25 Freno de Translacion A1-A2 [
_KZo_ _ General Puente ]

PD_K3_RAPIDO_ELEVACION A 102 |BooL |P.Desc.K3 Rapido pinzas [
_Ko_| _ Elevacion Pinzas |

PD_K4 LENTO_ELEVACION A 103 |sooL |0:Desc. K4 Lento pinzas [
_Ka_ _ Elevacion Pinzas |

PD K& REARME BORNE A 104 BOOL P.Desg. K5 'Rearme Borne sensible [
_Ko_| _ Elevacion Pinzas ]

5D K6 ZUMBADOR BALIZA A 10.7 BOOL P.Desc. K6 Zumbador Baliza [
_KO_ _ General Puente ]

PD K7 CONSENSO FIN DESCA A 11.2 BOOL P.Desc. K7 Consenso de final Descarga [
_K/_ _FIN_ General Puente ]

BD K8 CARGA HORNO A 113 |sooL P.Desc. K8 Pinza Cargando Horno [
_Ro_ - General Puente ]

PD KB BORNE SENSIBLE E 111 BOOL P.Desg. KB' Burlete de seguridas [
_KB_ _ Elevacion Pinzas ]

PD KE AL MAX AVA PUENTE M 1430 |sooL P.Dgsc. KF Fotocelula maximo Avance Puente
_KFE_AL VA hacia horno [Puente ]

PD KF A2 MAX AVA PUENTE M 1630 |BooL P.D_esc. KF Fotocelula maximo Avance Puente
_KF_Az_| _AVA_ hacia horno [Puente ]

PD KF1 AL HABIL PUENTE M 1436 |BOOL P.Desc. KOO Habilitacion Variador Puente Al
_KFL_ AL - [Puente ]

PD KFL AL OK PUENTE M 1437 |sooL P.Desc. KF1 Estado OK Variador Puente Al
_REL AL DR [Puente ]

PD KFL A2 HABIL PUENTE M 1636 |BooL P.Desc. KOO Habilitacion Variador Puente A2
_KFL_As_ — [Puente ]

PD KFL A2 OK PUENTE M 1637 |BooOL P.Desc. KF1 Estado OK Variador Puente A2
_KFEL_As_ UK [Puente ]

PD_KF2 A3 HABIL CARRO M 1836 |BoOL [Pégreréc. I]<F2 Habilitacion Variador Puente A3

PD KE2 A3 OK CARRO M 1837 |sooL P.Desc. KF3 Estado OK Variador Puente A3
_KFe_As_UR_ [Carro ]

PD_KSP_MARCHA GENERAL E 134 |gooL |P-Desc.KSP Marcha General [

General Puente ]
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PD Mem Act Datos M 74 BOOL P.Desc. Pulso _d_e Actualizar Datos desde
- - = Pantalla > Posiciones [P.Descarga]
PD Mem Fin Ciclo M 53 BOOL P..Descarga Memoria Final de Descarga de un
- - - Hilo en el Horno [P.Descarga]
PD_Mem_Fin_Ciclo_Descarg M 54 BOOL P.Deescarga Mempna Final de Ciclo de
Descarga de un Hilo en el Horno [P.Desrga]
PD_Mem_Fin_Giro_Horno M 5.5 BOOL P.Descarga Memoria Final de Giro del Horno

[P.Descarga]
PD_Mem_Giro_Horno M 6.5 BOOL P.Desc. Memoria Ciclo Giro del Horno

P.Desc. Pulso de Igualar Datos desde Pantalla
> Posiciones [P.Descarga]

P.Desc. Memoria de Inhibicion Giro del Horno

PD_Mem_lIgualar_Datos M 7.5 BOOL

PD_Mem_Inhibicion_GH M 9.7 BOOL
- - - [ P.Carga ]
PD_Mem_TCiclo_Dest M 12.4 |BOOL P.Desc. Memoria ciclo tiempo de Destino
PD_Mem_TCiclo_Origen M 12,5 [BOOL P.Desc. Memoria ciclo tiempo de Origen
PD_Modo_Al M 11.0 |[BOOL P.Desc. Estado del Modo del Eje Al
PD_Modo_A2 M 11.1 [BOOL P.Desc. Estado del Modo del Eje A2
PD_Modo_A3 M 11.2 |BOOL P.Desc. Estado del Modo del Eje A3
PD_Modo_A4 M 11.3 [BOOL P.Desc. Estado del Modo del Eje A4
PD_Modo_Automatico M 11 BOOL Modo Automatico General dese Mando del
Puente de Descarga
PD_Orden_Abrir_Pinzas M 2.6 BOOL P.Descarga Orden de enlace Apnr Pinzas
- - - Automatico entre Elevacion y Pinzas
PD_Orden_Auto_Enlace M 53 BOOL P.Desgarga Or.den de enlace Automatico entre
Elevacion y (Giro, Carro, Puente)
PD_Orden_Auto_Origen M 13 BOOL Modo Automatico Origen del Puente de
Descarga
PD_Orden_Auto_Origent M 15 BOOL Modo Automatico Orlg_en del Puente de
Descarga >> Carro -Giro
PD_Orden_Cerrar_Pinzas M 27 BOOL P.Descarga Orden de enlace Cerrar Pinzas

Automatico entre Elevacion y Pinzas
PD_Orden_Freno Al A2 M 3.3 BOOL P.Descarga Orden Freno Translacion A1 _A2
P.Desc. Orden Giro del Horno control de

PD_Orden_GH_Carro M 10.1 (BOOL L
- - - Posicionado [ Carro ]

PD Orden GH Carro M M 105 |BoOL P.Dgsp. Orden Gqu del Horno control de
- - - - Posicionado Memoria [ Carro ]

PD Orden GH Giro M 102 |BooL P.Dggc. Orden ero del Horno control de
- - - Posicionado [ Giro ]

PD Orden GH Giro M M 106 |BOOL P.Df_as_:c. Orden Giro _del H_orno control de
- - - = Posicionado Memoria [ Giro ]

PD_Orden_GH_Puente M 100 |BoOOL P.D(_es_c. Orden Giro c_lel Horno control de

Posicionado Memoria [ Puente ]

PD Orden GH Puente M M 104 |BoOL P.Dg;c. Orden Giro del Horno control de
- - - - Posicionado [ Puente ]

PD Orden Subir Enlace M 17 BOOL P:Descarga Orden de enlace entre Elevacion y
- - - Pinzas

PD_Pos_Destino_Al_Maximo PAW 146 |[INT P.Desc. SP.(mm > 9999) Pos. Destino del
- = -~ Puente Al [Puente Translacion ]

PD Pos Destino Al Minimo PAW 144 |INT P.Desc. SP.(mm <10000) Pos_Destmo del
- - Puente Al [Puente Translacion ]

PD_Pos_Destino_A2_Maximo PAW 166 |INT P.Desc. SP.(mm > 9999) Pos. Destino del

Puente A2 [Puente Translacion ]
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PD Pos Destino A2 Minimo PAW 164 |INT P.Desc. SP.(mm <10000) Pos_Destmo del
-~ - Puente A2 [Puente Translacion ]
PD Pos Destino Carro A3 MW 84 INT P.Desc. SP.(mm) Posicion Destino del Carro
- - - - A3 [Carro ]
PD Pos Destino Carro AD MW 86 INT P.Desc. SP.(mm) Posicion Destino del Carro
- - - - A3 [Carro ]
PD Pos Destino Giro A4 MW 104  |INT P:Desc. SP.(mm) F_)OSICIOI’I Destino del Giro
- - - - Pinzas A4 [Giro Pinzas ]
PD Pos Destino Giro AD MW 106 |INT P:Desc. SP.(n_1m) I?osmon Destino del Giro
- - - - Pinzas A4 [Giro Pinzas ]
PD Pos Destino Puente Al MW 44 INT P.Desc. SP.(mm) qumon Destino del Puente
- - - - Al [Puente Translacion ]
PD Pos Destino Puente A2 MW 64 INT P.Desc. SP.(mm) qumon Destino del Puente
- - - - A2 [Puente Translacion ]
PD Pos Destino Puente AD MW 66 INT P.Desc. SP.(mm) qumlon Destino del Puente
- - - - A2 [Puente Translacion ]
PD Pos Destino Puente Al MW 46 INT P.Desc. SP.(mm) qummn Destino del Puente
- - - - Al [Puente Translacion ]
PD_PR1_PRESION_GENERAL E 135 |sooL |-Desc.PRL Presion Compresor [
- - - General Puente ]
PD_Q1 Q2 ELEVACION E 112 |pooL |P:Desc. Q1Q2 Estado diyuntores [
Elevacion Pinzas ]
PD_Q5_FRENO_ELEVACION E 147 |pooL |7:Desc-Q5 Esado Freno Elevacion [
Elevacion Pinzas ]
PD_R1 GIRO_HORNO E 116 |sooL |Desc.Rl Girode Horno [
- = - General Puente ]
PD_RESERVA_E103 E 103 |BooL |:Des¢ Reserva E10. 3
- - [ General Puente ]
PD_RESERVA_E154 154 BOOL P.Desc. Reserva E15.4
PD RETROCESO A3 M 1880 |BOOL P.Desc. Salida Retroceso A3
- - [Carro ]
PD_SEGURIDADES REARMADAS |E 117 |BooL |-Dest. ** Seguridades Rearmadas [
- - General Puente ]
PD_Situacion_Eje_Al M 11.4 |BOOL P.Desc. Situacion del Eje Al
PD_Situacion_Eje A2 M 11,5 |[BOOL P.Desc. Situacion del Eje A2
PD_Situacion_Eje_A3 M 11.6 |BOOL P.Desc. Situacion del Eje A3
PD_Situacion_Eje A4 M 11.7 |BOOL P.Desc. Situacion del Eje A4
PD Validar Cons Uni M 76 BOOL P.Qesc. Validar consulta de parametros
- - - Variador [P.Carga]
PD_VE Al Man_Carga E 1433 |BOOL P.D_escarga Orden Manual Translacion Puente
hacia puesto de Descarga
PD VE Al Man Desc E 1434 |BOOL P.D_escarga Orden Manual Translacion Puente
- - = - hacia puesto de Carga
PD_VF_Al Ok Referenc M 1420 |BOOL P.pescarga Enlace Puente Referenciado a
Origen Al [Puente ]
PD VE Al Petic Destino M 1421 |BOOL P.Dgscarga Enlace Peticion Recibida de
- - = - Destino Al [Puente ]
PD VE Al Petic GirandoH M 1425 |BOOL P._Descarga Enlace Peticion Recibida de
- - = - Girando Horno Al [Puente ]
PD_VF Al _Petic_Origen M 1424 |BOOL P.Descarga Enlace Peticion Recibida de
Origen Al [Puente ]
PD VE Al Pos Destino M 1423 |BOOL P.Dgscarga Enlace Puente en Posicion de
- - = = Destino Al [Puente ]
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PD_VF_A1_Pos_Origen M 1422 |BOOL P.Descarga Enlace Puente en Posicion de
Origen Al [Puente ]
PD VE A1 PUENTE 06 M 1426 |BOOL P.Descarga KF Estado VF. Al Puente , Bit de
- - = - estado bit14 [Puente ]
PD VF A1 PUENTE 07 M 1427 |BOOL P.Descarga KF Estado VF. Al Puente , Bit de
- == - estado bitl5 [Puente ]
PD VE Al Velocidad 0 M 1412 |BooL P.Descarga KF Estado VF. Al Puente , Bit de
- - - - estado bit10 [Puente ]
PD VE A2 Ok Referenc M 1620 |BOOL P.Descarga Enlace Puente Referenciado a
- - == Origen A2 [Puente ]
PD VE A2 Petic Destino M 1621 |BOOL P.Dgscarga Enlace Peticion Recibida de
- - = - Destino A2 [Puente ]
. . P.Descarga Enlace Peticion Recibida de
PD_VF_A2_ Petic_GirandoH M 162.5 |BOOL Girando Horno A2 [Puente ]
PD_VF A2 Petic_Origen M 1624 |BOOL P.Descarga Enlace Peticion Recibida de Origen
A2 [Puente ]
PD VE A2 Pos Destino M 1623 |BOOL P.De_scarga Enlace Puente en Posicion de
- - = = Destino A2 [Puente ]
PD_VF_A2_Pos_Origen M 1622 |BOOL P.pescarga Enlace Puente en Posicion de
Origen A2 [Puente ]
PD VF A2 PUENTE 06 M 1626 |BOOL P.Descarga KF Estado VF. A2 Puente , Bit de
- == - estado bit14 [Puente ]
PD VE A2 PUENTE 07 M 1627 |BooOL P.Descarga KF Estado VF. A2 Puente , Bit de
- - - - estado bit15 [Puente ]
PD VE A2 Velocidad 0 M 1612 |BOOL P.Descarga KF Estado VF. Al Puente , Bit de
- - = - estado bit10 [Puente ]
PD VE A3 Carro 06 M 1826 |BOOL P.Desca.rga KF Estado VF. A3 Carro , Bit de
- - = - estado bitl4 [Carro ]
PD VE A3 Carro 07 M 1827 |BOOL P.Descarga KF Estado VF. A3 Carro , Bit de
- - = - estado bitl5 [Carro ]
PD VE A3 Ok Referenc M 1820 |BOOL P.pescarga Enlace Puente Referenciado a
- - - = Origen A3 [Carro ]
PD VE A3 Petic Destino M 1821 |BOOL P.De_scarga Enlace Peticion Recibida de
- - = - Destino A3 [Carro ]
PD VE A3 Petic GirandoH M 1825 |BOOL P..Descarga Enlace Peticion Recibida de
- - = - Girando Horno A3 [Carro ]
PD_VF_A3_Petic_Origen M 1824 |BOOL P.Descarga Enlace Peticion Recibida de Origen
A3 [Carro ]
PD VE A3 Pos Destino M 1823 |BooL P.De_scarga Enlace Puente en Posicion de
- - = = Destino A3 [Carro ]
PD_VF_A3_Pos_Origen M 1822 |BOOL P.I_Descarga Enlace Puente en Posicion de
Origen A3 [Carro ]
PD_VF_A3_Velocidad_0 M 1812 |BOOL P.Descarga KF Estado VF. Al Puente , Bit de
estado bit10 [Puente ]
PD VE A4 GIRO 06 M 2026 |BOOL P.Descarga KF Estgdo VF. A4 Puente , Bit de
- - - - estado hit14 [Giro ]
PD VE A4 GIRO 07 M 2027 |BooL P.Desca_rga KF Estgdo VF. A4 Puente , Bit de
- - = - estado bit15 [Giro ]
PD VE A4 Ok Referenc M 2020 |BOOL P.I_Descarga Enlace Puen_te Referenciado a
- - - = Origen A4 [Giro ]
PD VE A4 Petic Destino M 2021 |BOOL P.Dgscarga Enlace Pe’umoq Recibida de
- - - - Destino A4 [Giro ]
PD_VF_A4_Petic_GirandoH M 2025 |BOOL P.Descarga Enlace Peticion Recibida de

Girando Horno A4 [Giro ]
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PD_VF A4 _Petic_Origen M 2024 |BOOL P.Descarga Enlace Peticion Recibida de Origen
A4 [Giro ]
PD VE A4 Pos Destino M 2023 |BOOL P.Dgscarga Enlace PuenFe en Posicion de
- - - = Destino A4 [Giro ]
PD_VF_A4_Pos_Origen M 2022 |BOOL P.l?escarga Enlace Puen.te en Posicion de
Origen A4 [Giro ]
PD VE A4 Velocidad 0 M 2012 |BooL P.Descarga KF Estado VF. Al Puente , Bit de
- - - - estado bit10 [Puente ]
PD Vueltas Motor Al PEW 144 |WORD P.Desc. Numero de Vueltas Motor A1
- - - [Translacion ]
PD Vueltas Motor A2 PEW 164 |WORD P.Desc. Numero de Vueltas Motor A2
- - - [Translacion ]
PD Vueltas Motor A3 PEW 184 |WORD P.Desc. Numero de Vueltas Motor A3
- - - [Carro]
PD_Vueltas_Motor_A4 PEW 204 |WORD [F;'igsjc' Numero de Vueltas Motor A4
PD Y1 ABRIR PINZAS A 10.5 BOOL P_.Desc. Y1 Valvula Abrir Pinzas [
- = - Pinzas ]
PD Y2 CERRAR PINZAS A 10.6 BOOL P:Desc. Y2 Valvula Cerrar Pinzas [
- = - Pinzas ]
PD_Y3_SUBIR_CENTRADOR A 110 |sooL |P:Desc. Y3 Valvula Subir Centrador [
- = - Posicionado Pinzas]
PD_Y4 BAJAR_CENTRADOR A 111 |ooL |P:Desc. Y4 Valvula Bajar Centrador [
Posicionado Pinzas]
PDesc_mm_Carro VAT 10
PDesc_mm_Giro VAT 12
PDesc_mm_Translacion VAT 8
Pinzas_Carga FC 13 FC 13 |Funcion Pinzas Carga/Descarga
Prg_Puente_Carga FC 5 FC 5 [Funcion completa del Puente de Carga
Prg_Puente_Descarga FC 6 FC 6 [Funcion completa del Puente de Descarga
PROG_ERR OB 121 OB 121 |Programming Error
Programas_Descargas FC 4 FC 4 |Funcion N°Programas... N° Descargas
Puente_Carga VAT 1
Puente_Carga_Elevacion VAT
Puente_Carga_Giro VAT 3
Puente_Carga_Translac_01 VAT 6
Puente_Carga_Translac_02 VAT 13
Puente_Carga_Translacion VAT 5
Puente_Desc_Translacion VAT 14
Puente_Descarga VAT 2
Puente_Translacion FC 10 FC 10 [Fucion Puente translacion
Pulso_01Seg M 0.1 BOOL Pulso de 0.1 Seg >> PD_Orden_Auto_Enlace
Pulso_1Seg M 0.0 BOOL Pulso de 1.0 Seg
Puntos Posicion FC 9 FC 9 Funcion .de Posicion Puntos Posicion Puente,
- Carro, Giro
Referenciar_Ejes FC 18 FC 18 [Funcion Referenciado Automatico de un Eje
Suma_Pinzas MW 12 INT
Tabla_Datos FC 15 FC 15 [Funcion Actualizacion Tabla de Datos
Tiempos. Ciclo EC 20 FC 20 )Ijtgi?(l)on Control Tiempos de ciclo Puente, Carro
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TIM_O01SEG T 1 TIMER Base Tiempos de 0.1 Segundo
TIM_1SEG T 0 TIMER Base Tiempos de 1.0 Segundo
VAT_16 VAT 16
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