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Título Material/
Modelo

Cantidad Masa

1 Poliuretano 1 0,046 kg

2 Brazo 2 Poliuretano 1 0,024 kg

3 Base Poliuretano 1 0,062 kg

4 SM Art. 3 HS-5065MG 1 0,012 kg

5 SM Art. 1 HS-5625MG 1 0,060 kg

6 SM Art 2 HS-5485HB 1 0,045 kg

7 Potenciometro No especificado 1 0,008 kg

8 Bateria No especificado 1 0,232 kg

9 SM B. Bateria HS-5245MG 1 0,032 kg

10 SM Art. Efector HS-5065MG 1 0,012 kg

11 Chasis Efector Poliuretano 1 0,005 kg

12 Gancho Efector Poliuretano 1 0,001 kg1
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