Listado de planos:
En cada carpeta se encuentran los siguientes planos en diversos formatos para su visualización:

Nº1: Plano Quadrotor. Contiene la estructura base, los motores y las hélices. (Referente al Apéndice A de la memoria)
Nº2: Plano Manipulador. Contiene el manipulador completo con las dimensiones principales y una tabla de las piezas modeladas. (Referente al Apéndice E de la memoria)
Notas: Se entregan tanto en formato .dft (Solid Edge) como en PDF. Solo tienen un objetivo descriptivo dimensional y de materiales utilizados, en el caso del manipulador, para el cálculo de las propiedades físicas de los modelos, no buscando ser planos descriptivos para ninguna otra funcionalidad.
