Base

xyz: 00 -0 xyz: 0.2873 0 -0.242 xyz: 0 0.2873 -0.242

rpy: 0-0 0

xyz:-0.2873 0-0.242 [xyz: 0-0.2873 -0.242
rpy: 0 -0 0.785398 rpy: 0-00 rpy:0-00 rpy:0-00 rpy:0-00 rpy: 0 -0 1.57079 rpy: 0 -0 3.14159 rpy: 0 -0 -1.5708

base_a_Soporte 1 base_a_Soporte 2 base_a_Soporte 4

Camara Soporte 1 Soporte_2 Soporte_3 Soporte 4 motor_1 motor_2 motor_3 motor 4

xyz: 0.2873 0 0.015 xyz: 0 0.2873 0.015 xyz:-0.2873 0 0.015 xyz: 0-0.2873 0.015

base a_ Soporte 3

xyz: 00 0.04 xyz: 0 0 0.04

rpy: 0-0 0 rpy: 0-0 0 rpy: 0-0 0

helice 1 helice_2 helice 3 helice_4

xXyz: 0 0 0.04




