Capitulo 6

COMUNICACION EN LA RED ATM

En este caitulo se describe la libreria desarroll ada para la transmisién de datos entre de
los distintos elementos del sistema ANS. Esta libreria se basa en la libreria de
comunicadon XTI(X Open Transport protocol) que ofreceun servicio de transporte a
travésdelared ATM.

INTRODUCCION

El sistema ANS se ha implementado para dar servicio diredorio de nombres dentro de
una red ATM. La transferencia de datos a través de la red se realiza siguiendo €l
protocolo ATM. ATM es un protocolo de transferencia de datos de nivel 2 en latorre de
protocolos de cgpa OSl. Para poder hace un uso eficazde lared ATM, el sisstema ANS
utiliza la interfaz XTI(X Open Transport Protocol), que ofrecelos srvicios de la cga
de transporte en forma de una serie de funciones implementadas dentro de una libreria.
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Los srvicios béasicos que ofrece atalibreriaal usuario del servicio de transporte son:

= Establecimiento de mnexion de transporte.

* Envio de datos.

= Rececion de datos.

» Liberacion de conexion.

Tal y como especifica la reacomendadén del protocolo ANS, sobre d protocolo ATM,
se utilizara Capa de Adaptacion ATM de nivel 5(AAL_5) que ofrece servicios de
segmentacion, reensamblado y convergencia. Las conexiones utilizadas por e sistema
ANS entre los distintos elementos de red seran de tipo circuito virtual conmutado(SV C),
y seran sefializados a través del protocolo de sefializacion UNI de lared ATM.
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XTI.

La libreria XTI ofrece una serie de funciones y estructuras de datos que proveen de
servicio de transporte paralared ATM. Las mas significativas  listan a continuacion:

= t_accept(): Acepta una solicitud de mnexién entrante.

= t _bind(): Asocia una determinada direccion a un extremo de transporte.

= t close(): Cierra un extremo de transporte.

= t_connect(): Establece una anexion entre dos extremos de transporte.

=t listen(): Un extremo de transporte permanece ala espera de una solicitud
de @nexidn por parte de otro extremo de transporte.

= t _open(): Establece un extremo de transporte.

=t rev(): Recibe datos de una determinada conexion.

= t rcvconnect(): Recibe @mnfirmacion de mnexion.

= t revdis(): Recibe desconexion.

= t snd(): Envio de datos através de una mnexion.

= t snddis(): Envia una solicitud de desconexion.

= t_unbind(): Desliga ladireccion asociada a extremo de transporte.

Lainterfaz XTIl ademés ofreceotra serie de rutinas no listadas anteriormente y que dan
otra serie de servicios que son también implementados normalmente por una caa de
trangporte. Estos srvicios van desde el envio de datos urgentes, a la obtencion de
informacion aceca de una determinada cnexion. Estos rvicios no son uilizados por
el sistema ANS por lo que no setratan en este caitulo.

En el sissema ANS se utiliza la “filosofia” de comunicaddn por sockds en lo que
respeda ala comunicecion entre las distintas maguinas que forman el sistema. La
programacion con sockets se basa en establecer un puerto o puto de escucha en una
maguina(maguina servidora) conedada ala red, que permanece ala espera de una
peticibn de wnexion por parte de otro extremo remoto(maguina cliente). Una vez
llegada la solicitud de @mnexion, ésta pasa aser establecida. Otra particularidad de la
programacion con sockets es que cala extremo de una cnexion y/o cada puerto de
escucha se identifica an un descriptor(nimero entero positivo), siendo Unico dentro de
cada maguina.
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En todas las conexiones que se etablecen existira una parte diente que sera la que
solicite la amnexion, y otra parte servidora que sera la que permanece ala espera de una
conexion. El funcionamiento normal del sistema de comunicacion con sockets es €l

siguiente:

MAQUINA SERVIDORA : MAQUINA CLIENTE

————————= Creacion de un

socket servidor

Socket servidor
permanece a la
espera

‘ Peticion de
/ conexién

Llegada de una /

solicitud de
conexién

Se crea un proceso
hijo que trata la

peticion
Proceso Padre Proceso Hijo ‘
— Resolucién de —————> Obtencién de
la peticion ‘ respuesta

Cierre de la &———————>> Cierre de la

comunicacion j comunicacion
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1. Enla maquina servidora se aeaa un socket servidor, por € gque se permanece ala
escucha en espera de una solicitud de cnexioén por parte de un posible cliente.

2. Cuando entra una solicitud de @nexion a la maguina servidora, se aceta dicha
conexién, quedando establecida.

3. Se aeaun proceso hijo que serd el que dialogue ®n la maquina cliente através de
la conexion establecida. El proceso padre vuelve a cea un rnuevo socket servidor
volviendo al paso 1 del algoritmo(espera de una peticion de anexion).

4. Unavezresueltala peticion de la maguina cliente por parte de la maguina servidora,
se pasa aliberar la mnexion establecida.

APLICACION AL SISTEMA ANS

En el sissema ANS las conexiones que se utilizan se aean a través de Circuitos
Virtuales Conmutados(SVCs) y €l direacionamiento de las distintas maquinas % realiza
a través de direcciones tipo AESA(ATM End System), ya que é&tas n las Unicas que
permite lalibreria XTI.

Por otra parte d sistsema ANS utiliza la filosofia de @municacion a través de
sockets(modelo cliente-servidor). Para que sea mas ameno €l trato con las rutinas
ofrecidas por XTIl se aea una nueva libreria de comunicacién que ofreceuna serie de
funciones bésicas del sistema de mmunicacion por sockets:

= make socket: Creaiodn de un nuevo socket servidor. Las funciones XTI
utilizadas paraimplementar esta funcién seran:
- t_open(). Abre el dispositivo de la tarjeta de interfaz ATM,
asociandole un descriptor.
- t_bind(). Ligaal descriptor € punto de transporte local.
= establece conexion: Envio de solicitud de conexion.
- t_open(). Abre el dispositivo de la tarjeta de interfaz ATM,
asociandole un descriptor.
- t_hbind(). Ligaal descriptor € punto de transporte local.
- t_conred(). Envia una solicitud de mnexion a extremo de transporte
remoto.
= svc_accept(): Permanece ala ecucha en espera de una solicitud de
conexién y aceptala solicitud de anexion entrante.
-t listen(): Permanece ala escucha ala epera de una peticion de
conexion.
-t accet(): Acepta una peticion de conexion entrante.
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envia():
-t snd():

lee():

- trev():

cierra_cliente():
-t snddis():
- t_unbind():
-t _close():

cierra_servidor():

-t revdis():
- t_unbind():
-t _close():

Envio de datos.
Envia datos através de una anexion establecida.

Recegcion de datos.
Recibe datos através de una mnexién establecida.

Liberacidén ordenada de aonexion por parte del cliente.
Envia solicitud de desconexion.

Desliga el punto detransporte local del descriptor.
Cierrael descriptor.

Liberacién ordenada de conexion por parte del servidor.
Recibe solicitud de desconexion.

Desliga punto de transporte local del descriptor.
Cierrael descriptor.
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La ubicadon de estas funciones genéricas dentro del diagrama de flujo que siguen las
comunicadones dentro del sistema ANS se muestra acontinuacion:

MAQUINA SERVIDORA : MAQUINA CLIENTE

—————>> Creaci6n de un | make _socket()

socket servidor
Socket servidor
permanece a la
espera
establece_conexion()
' Peticion de
svc_accept( / conexion
Llega_d_a de una : envia(
solicitud de '
conexion lee()
Se crea un proceso
hijo que trata la
peticion
envia( lee()
Proceso Padre Proceso Hijo ‘
— Resolucién de ———————> Obtencién de
la peticion ‘ respuesta

cierra_cliente()

Cierre de la &———— > Cierre de la

comunicacion j comunicacion

cierra_servidor(

Para més informacién aceca de los parametros de conexion que utilizan los elementos
dered e sistema ANS a través de lared ATM referirse a documento ATM Name
System Spedfication Version 10(af-saa-0069000 dedd ATM FORUM Tedhnical

Comnmitteg punto 7.
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