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8.1.- APENDICE 1. POLINOMIOS DE LAGRANGE

En este Apéndice vamos a mostrar una pequefia descripcion del método utilizado para la
“Linealizacion Polindmica’ utilizada en la Calibracion del Sensor de Potencia como se
comento en el capitulo de Realizacion Software.

El método utilizado sera el de los “Polinomios de Lagrange”. Se aplicd el método por tramos,
en concreto fueron tres los tramos en los que hubo que redlizar esta linealizacion. Vemos a
continuacion las ecuaciones que definen este método:

En primer lugar debemos calcular las llamadas Funciones de Lagrange:

8 (X - X
LJ:O ( I) ] =0, .n
::o(X,-- X))
v
L,(Xx,)=18 I=]
L. (X,)=03 I1]

En segundo lugar se obtendr4 €l Polinomio de Lagrange de la siguiente manera, donde la
funcion f (X) seraaguella sobre la que se esté aplicando la linealizacion polindbmica:

ROY=TO0) LX)+ OY* L (9 +.... £ F(X)* (%)

Por Ultimo habra que tener en cuenta que los nodos deben estar ordenados de manera
creciente:
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8.2.- APENDICE 2. CODIGO HTML

En este Apéndice vamos a incluir el cddigo en Lenguaje HTML asociado a la pégina web
desarrollada y que aparece representada en el Capitulo de Realizacion Hardware en la Figura

4.14:

<HTM_>

<HEAD><scr i pt >

var tick;

function stop()

{
cl ear Ti meout (ti ck);

}

function usnotinme()

{
var ut=new Date();
var h, ms;
var time="";
h=ut . get Hour s() ;
meut . get M nut es();
s=ut . get Seconds();
i f(s<=9) s='0'+s;
if(m=9) nm=' 0" +m
i f(h<=9) h='0'+h;
time+=h+':"+m+' ;"' +s;
docunent . rcl ock. rtinme. val ue=ti ne;
ti ck=set Ti neout (' usnotinme()"', 1000);

}

</script>

<META HTTP- EQUI V=" Cont ent - Language" CONTENT="es">

<META HTTP- EQUI V=" Cont ent - Type" CONTENT="text/htm ;

char set =wi ndows- 1252" >

<META NAME="GENERATOR' CONTENT="M crosoft Front Page 4.0">
<META NAME="Progl d* CONTENT="Fr ont Page. Edi t or. Docunent ">
<TI TLE>SMOREM SHTM_</ Tl TLE>

<META HTTP- EQUI V=" REFRESH' CONTENT="11">

</ HEAD>

<BODY TOPMARG N="0" LEFTMARG N="20" MARG NW DTH="0"

MARG NHEI GHT="0" BGCOLOR="#A09FA4" LI NK="#009966"
VLI NK=" #FFCC00" ALI NK="#006666" onl oad="usnoti ne()"

onunl oad="st op() ">

<I--img SRC="rabbitl.gif"-->

<f orm nane="rcl ock" >

<p align="Rl GHT"><i nput type="text" name="rtinme" size="8"></p>
</fornp

<TABLE BORDER="0" CELLSPACI NG="20" CELLPADDI NG="0">
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<TR>
<TH ALI G\N="LEFT" VALI G\N="BOTTOM ><FONT FACE="Sw s721 Bl k
BT" S| ZE="4"><B>ALARVA ROE</ B></ FONT></ TH>
</ TR>
<TR>
<TD> <i mg SRC="%3c! - -#echo var=" REDONDQQ"-- -->"> </TD>
</ TR>
<TR>
<TH ALI G\=" CENTER' VALI G\N="BOTTOM ><FONT FACE="Swi s721 Bl k
BT" S| ZE="4"><B>ALARVA TEMPERATURA</ B></ FONT></ TH>

</ TR>
<TR>
<TD> <i mg SRC="%3c! - -#echo var=" REDONDOL"-- -->"> </TD>
</ TR>
</ TABLE>
<BR>
<div align="center">
<center>
<t abl e bor der =" 0" cel | spaci ng="20" cel | paddi ng="0"
hei ght =" 29"
wi dt h="912">
<tr>

<td align="left" height="40" col span="5" w dth="476">
<p align="center"><b><font face="Sw s721 Bl kEx BT"
si ze="4">TERMOPARES</ f ont ></ b></t d>
<td align="left" height="73" w dth="481"
rowspan="3"></td>
<td align="left" height="40" col span="5" w dth="677">
<p align="center"><b><font face="Sw s721 Bl kEx BT"
si ze="4">SONDAS</ f ont ></ b></ t d>
</[tr>
<tr>
<td align="left" height="32" w dth="66">
<p align="center"><font size="1" face="Sw s721 Bl kEx
BT">1</font></td>
<td align="left" height="32" w dth="67">
<p align="center"><font size="1" face="Sw s721 Bl kEx
BT">2</font></td>
<td align="left" height="32" w dth="67">
<p align="center"><font size="1" face="Sw s721 Bl kEx
BT">3</font></td>
<td align="left" height="32" w dth="67">
<p align="center"><font size="1" face="Sw s721 Bl kEx
BT">4</font></td>
<td align="left" height="32" w dth="67">
<p align="center"><font size="1" face="Sw s721 Bl kEx
BT">5</font></td>

<td align="left" height="32" w dth="78">
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[
<p align="center"><font size="1" face="Swi s721 Bl kEx
BT">1</font ></td>
<td align="left" height="32" w dth="78">
<p align="center"><font size="1" face="Swi s721 Bl kEx
BT" >2</font ></t d>
<td align="left" height="32" w dth="78">
<p align="center"><font size="1" face="Swi s721 Bl kEx
BT" >3</font ></td>
<td align="left" height="32" wi dth="78">
<p align="center"><font size="1" face="Swi s721 Bl kEx
BT" >4</font ></t d>
<td align="left" height="32" wi dth="78">
<p align="center"><font size="1" face="Sw s721 Bl kEx
BT" >5</font ></t d>
</[tr>
<tr>
<td align="center" height="1" w dth="66"><i ng border="0"
src="93c! --#echo var=" CUADRADO)"-- -->"></td>
<td align="center" height="1" w dth="67"><ing border="0"
src="93c! --#echo var=" CUADRADOL"-- -->"></td>
<td align="center" height="1" w dth="67"><i ng border="0"
src="9%3c! - - #echo var=" CUADRADR"-- -->"></td>
<td align="center" height="1" w dth="67"><i ng border="0"
src="93c! --#echo var=" CUADRADOZ"-- -->"></td>
<td align="center" height="1" w dth="67"><i ng border="0"
src="93c! --#echo var=" CUADRADOY4"-- -->"></td>
<td align="center" height="1" w dth="78"><ing border="0"
src="93c! --#echo var=" CUADRADCHE"-- -->"></td>
<td align="center" height="1" w dth="78"><ing border="0"
src="9%3c! - -#echo var=" CUADRADCG"-- -->"></td>
<td align="center" height="1" w dth="78"><ing border="0"
src="93c! --#echo var=" CUADRADO/"-- -->"></td>
<td align="center" height="1" w dth="78"><ing border="0"
src="93c! --#echo var=" CUADRADOB"-- -->"></td>
<td align="center" height="1" w dth="78"><ing border="0"
src="93c! --#echo var=" CUADRADO"-- -->"></td>
</[tr>
</tabl e>
</ center>
</div>
</ BODY>
</ HTML>
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8.3.- APENDICE 3. CONTENIDO DEL CD-ROM ADJUNTO

En este Apéndice vamos a comentar brevemente el contenido en las distintas carpetas del CD-
ROM adjunto:

I CARPETA “DOCUMENTACION”:
CARPETA “MANUALES’:

O Dynamic C. Version 8.PDF

O Rabbit_ 2000 User's Manual.PDF

O Rabbit_2000 Designer's Handbook.PDF
O TCP/IP_Introduction.PDF

CARPETA “GRAFICAS EXCEL":

O SensorPotencia 100MHz.XLS
O SensorTemperaturaXLS

CARPETA “DATA-SHEETS":

O Integrado_CA3140.PDF
O Integrado_AD8307.PDF
O Sensor_Potencia.PDF

I CARPETA “SOFTWARE_MOREMUX":

Main.c.DOC
Logo.lib.DOC
Medidas.lib.DOC
Menu.lib.DOC
Opciones.lib.DOC
Pantallas.lib.DOC
Teclado.lib.DOC
Tiempo.lib.DOC
Calibracion.lib.DOC
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8.4.- APENDICE 4. ESQUEMATICOS

En este Apéndice vamos a incluir los Esquematicos de las tarjetas que constituyen nuestro
s?ste_ma Morgmux. El orden en que van a parecer dichos esgueméticos en las péginas
siguientes ser&:

PLACA BASE: Z-WORLD SR9050.

TARJETA DE CPU: Z-WORLD SR9150.

TARJETA CAD (0V-10V): Z-WORLD SR9300.

TARJETA CAD (4mA-20mA): Z-WORLD SR9320.

TARJETA RELES: Z-WORLD SR9510.

MODULO TECLADO/DISPLAY.

CABLE Y COMPONENTES DE MONTAJE.
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