Sistema de Comunicaciones Opticas para Control de Camara de Vigilancia Anexos

ANEXO 5.- Catalogos de equipos

El indice que siguen los catalogos de los equipos utilizados en este proyecto es el
siguiente:

1. EMOB - 11 de Ditel S.L.

2. RMOB —11 de Ditel S.L.

3. Servomotor S3003 de Futaba.

4. Amplificador operacional UA741X de Philips Semiconductors.

5. Temporizador 555 de Philips Semiconductors.

6. Camara de video Sony EVI-D31.

7. Controlador de motores paso a paso MPCCO01.

8. Controlador de motores paso a paso SAA1027 de Philips Semiconductors.
9. Controlador de 8 servomotores MINI SSC S310165, de Scott Edwards Electronics.
10. Supercontrolador de servos S310175.

11. Visual Servo Controlador 2, software para control de servos.

12. Adaptador de niveles Max232 de Maxim.
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