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Todos los objetivos propuestos en cuanto a funcionamiento y
medidas esperadas fueron optimos.

Los resultados obtenidos en la velocidad y precisién de medidas de
angulo de rotacién y su posterior integracion en el inclinémeto fueron
satisfactorios. Ademas se probd el buen funcionamiento del sistema de
comunicacién SPl pasandole todas las 6rdenes y comandos
establecidos obteniendo los resultados esperados.

La placa de calibracion leia todos los datos pasados por el PC y la
comunicacién con el sistema era el esperado. De todas formas el
hardware no era el definitivo ya que habia que introducirle pequenas
variaciones, por lo que el sistema final ain no habia llegado cuando
terminé el proyecto.

Una vez pasadas las Ultimas pruebas de calidad y certificados
necesarios, se esperaba que el sistema se comercializase este mismo
ano.

Ademas, las mejoras de algoritmos matematicos y la opciéon de
comunicacién SPI por parte de la placa de pruebas han sido
herramientas que se usaran a partir de ahora en sistemas distintos de
medidas (de 360 grados de rotacién, demayor medida de angulo de
inclinacion, etc.) Es decir, ante nuevos requerimientos de clientes poder
usar estoas herramientas para obtener el producto deeado.

Como lineas de avance queda precisamente ese tipo de cosas.
Integrar las mejoras de algoritmos en sistemas capaces de medir 360°
de rotacion usando tres puentes de resistencas en lugar de dos y en
otro tipo de inclinobmetros que miden mayor rango de inclinacién, no
limitandose a los -15% - +15°. Se quiere, también, emplear para el
medidor de rotacién ASICs de bajo coste de la marca Fortune, que
permiten una mayor velocidad de trabajo. Esto quedaba pendiente a la
espera que la casa Fortune sacara un compilador de C para su ASIC.

Proyecto Final de Carrera:
Disefio y desarrollo de sistema para medida de la inclinacion y rotacion



