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3.2. Tangente hiperbólica a trozos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 38
3.3. Aproximación PW R=0.25 Con la matriz de DVB-S2 . . . . . . . . . . . . . 38
3.4. Aproximación PW R=0.5 Con la matriz de DVB-S2 . . . . . . . . . . . . . 39
3.5. Aproximación PW R=0.75 Con la matriz de DVB-S2 . . . . . . . . . . . . . 39
3.6. Aproximación PW, R variable con la matriz de DVB-S2 . . . . . . . . . . . 40
3.7. Comparativa . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 42
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