Nota: La soldadura para el soporte de los ejes, se toma con una garganta de 4 mm.

1,/20

380
H ==
RS}

ﬁ MECANISMOC DE DIRECCION:
|

EJE TRASERO: a o 3 T D
1/20 3 Q:E o] ‘?;I =
300,4 1478 300.4 AN
208 1700
C ) ] D
- S -
- [}
2078,8 % K
‘5;, i 1590
MECANISMO DE DIRECCION
N
Barra | Longitud (mm)|Diématro (mm)| |Barra [Longitud (mm)|Didmatro (mm) ~
EJE TRASERO A 208 BO F 150 60
B 208 80 G 500 80
C 150 8O H 330 a0
D 300 60 | 278 BO
E 685 680 J 150 80 DISTANCIA ENTRE EJES: 230 250
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SISTEMA DE DIRECCION DE LAS RUEDAS:
Apaya del conjunto sabre el eje delantero
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