Memoria Descriptiva

3.9 TENSIONES DE BARRAS V(0,1,2)

3.9.1 Falta Simple (m)

Secuencia 0:

V, =2Z,l,
(nx1) (nxn) (nx1)

Ve | | Z,(11) .. Z,(Im) .. Z,(Ln)|[ O

Voo |=| Zo(m) . Zy(mm) . zy(mm) |,

mo0

Vol |2,01) - zi(m) - Zy(nn))| o

V,, = Tension desde la Barra i a Tierra

V, de interés especial: Tensiones de Secuencia 0 en Sy R, Extremos de la Linea en

Falta
Secuencia 1:
(Vl)|:ZII1
(nx1) (nxn) (nx1)
V.l [z@1) .. z@Lm) .. Z@n)][ 0]
Vo | =|Zi(m1) .. Z,(mm) ... Z(mn)| -l
Val [Z(nD) .. Zy(nm) .. Z(nn)|| O
V,=(V,), +E=Z1,+E V, (nx1)

Vll Vll E

V.=V

ml

nl an E

V,, = Tension desde la Barra i al Neutro del Sistema
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V,, = Vector de Tensiones de Barras Ampliado (Secuencia 1). (n+1)x1

Vi
\Y,
v, = m1
Vi
E

Nudo n+1 = Nudo de Referencia de la Z; = Punto comun a las Impedancias de
Generadores, cuya Tension respecto al Neutro del Sistema es E.

Este Vector de Tensiones de Barras Ampliado se utilizard posteriormente, juntamente
con la Matriz de Impedancia Primitiva, para calcular las Corrientes por los Elementos
de la Red, incluidas las que circulan por las Fuentes (Secuencia 1).

V, de interés especial: Tensiones de Secuencia 1 en Sy R, Extremos de la Linea en

Falta
Secuencia 2:
V,=27,1,
(nx1) (nxn) (nx1)
v, [Z,11) .. Z,dm) .. Z,(Ln)][ 0 ]

Vo= zo(ma) o z(mm) - zymm) |,

m2

v, |z -z .z o

V,, = Tension desde la Barra i al Neutro del Sistema

V, de interés especial: Tensiones de Secuencia 2 en Sy R, Extremos de la Linea en
Falta
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3.9.2 Falta Doble e Intercircuito entre Lineas de Igual o Diferente Tension

Los Puntos en Falta seran m,p (Falta Intercircuito m=p).
Secuencia 0:

V, =Z,l,
(nx1) (nxn) (nx1)

Vi ] [Z,1Y) .. Zy@Lm) .. Zy(Lp) .. Z(Ln)][ 0
V| [Zs(m1) o Zy(mm) . Zy(mp) - Zy(mn) |1,

Vo | |2:(p1) o Zo(pm) o Zi(pp) o Zo(pm)|| -t

Vol |2,01) o Zi(m) . Zi(np) - Z(nn)|L 0

V,, = Tension desde la Barra i a Tierra

V, de interés especial: Tensiones de Secuencia 0 en Sy R, Extremos de la Linea en

Falta
Secuencia 1:
(V1)|=le1
(nx1) (nxn) (nx1)
V.l [z@1) .. z@m) .. Z(Lp) .. Z@n)][ 0]
vl |zmy) . z(mm) . z(mp) . z(mn)||-1,

V| |2(p1) - z(om) - Z(pp) - z(pm) |,

Vol |z zum) o z(ne) .z o

<
Il

(), +E=ZL+E  V(nx1)
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Vll Vll E

V,

ml

le
Vo | |V

pl

an an E

V,, = Tension desde la Barra i al Neutro del Sistema

Vl 1

\Y

ml

EAY

pl

\Y

nl

E

V,, = Vector de Tensiones de Barras Ampliado (Secuencia 1). (n+1)x1

Nudo n+1 = Nudo de Referencia de la Z; = Punto comun a las Impedancias de
Generadores, cuya Tension respecto al Neutro del Sistema es E.

Este Vector de Tensiones de Barras Ampliado se utilizara posteriormente, juntamente
con la Matriz de Impedancia Primitiva, para calcular las Corrientes por los Elementos
de la Red, incluidas las que circulan por las Fuentes (Secuencia 1).

V, de interés especial: Tensiones de Secuencia 1 en Sy R, Extremos de la Linea en
Falta
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Secuencia 2:

V,=2,,

(nx1) (nxn) (nx1)

v, [z, .. Z,m) .. Z,(Lp) .. Z,(Ln)][ 0 ]
Voo | |Z,(m1) .. Z,(mm) .. Z,(m,p) .. Z,(mn) —lllr.n2

V| |2:(p2) - zi(pm) o Zi(pp) - Zi(om) |

Vol |Z01) o Zi(am) . Zi(np) . Z(am)| 0

V,, = Tension desde la Barra i al Neutro del Sistema

V, de interés especial: Tensiones de Secuencia 2 en Sy R, Extremos de la Linea en
Falta
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3.9.3 Falta Triple

Los Puntos en Falta seran m,p,q
Secuencia 0:

V, =Z,l,
(nx1) (nxn) (nx1)

Vio ] [Zo(L1) . Z,(Lm) Zg(Lp) Zo(Lq) .. Zy@n)][ 0
Voo | |2o(m1) - Zy(mm) z(mp) Zy(ma) . zy(mn)| 1,
VpO = Zo(pil) Zo(p’m) Zo(p’ p) Zo(p,Q) Zo(p’n) _IpO
qu Zo(q!l) Zo (q’m) Zo(q’ p) ZO(CI,Q) Zo (q’n) _Iqo

Vol (2,01 - zum) Z(np) Zo(ma) - Zo(mm) | o

V,, = Tension desde la Barra i a Tierra

V, de interés especial: Tensiones de Secuencia 0 en Sy R, Extremos de la Linea en

Falta
Secuencia 1:
(V1)|=le1
(nx1) (nxn) (nx1)
V.l [z@1) .. z@Lm) Z(Lp) Z(La) .. Z(@n)][ 0]

V| |z(m1) . z(mm) z(mp) z(na) . z(mn)| 1,
Vpl = Zl(p’l) Zl(p’m) Zl(p’ p) Zl(p!q) Zl(p’n) _Ipl
Vql Zl(q’l) Zl(q’m) Zl(q! p) Zl(q!q) Zl(q’n) _Iql

2(01) . Z(m) Z(np) Z(ng) . Z(u)] o0

an

V,=(V,), +E=Z,+E  V,(nx1)
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Vll Vll E

\Y V

ml ml
Vo [=|Vu | +|E
Vv E

ql ql

an an E

V,, = Tension desde la Barra i al Neutro del Sistema

Vl 1

Vi
Vie = Ne
V

ql

\Y

nl

E

V,, = Vector de Tensiones de Barras Ampliado (Secuencia 1). (n+1)x1

Nudo n+1 = Nudo de Referencia de la Z; = Punto comun a las Impedancias de
Generadores, cuya Tension respecto al Neutro del Sistema es E.

Este Vector de Tensiones de Barras Ampliado se utilizara posteriormente, juntamente
con la Matriz de Impedancia Primitiva, para calcular las Corrientes por los Elementos
de la Red, incluidas las que circulan por las Fuentes (Secuencia 1).

V, de interés especial: Tensiones de Secuencia 1 en Sy R, Extremos de la Linea en
Falta
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Secuencia 2:

V,=2,l,
(nx1) (nxn) (nx1)

Vi, Z, (1,1) . L, (1,m) Z, (1, p) Z, (1,q) o L, (1, n) 0
V| [Z:(m1) o Zo(mm) Z(mp) Zu(ma) - Zy(mn)| -1,
sz = Zz(p!l) Zz(p’m) Zz(p! p) Zg(p,Q) Zz(p!n) _Ip2

Vq2 Zz(q’l) Zz(q’m) Zz(q’p) Zz(q!q) Zz(q’n) _qu

Vol |201) . Z(m) Z(np) Z(na) - Z(an)] o

V,, = Tension desde la Barra i al Neutro del Sistema

V, de interés especial: Tensiones de Secuencia 2 en Sy R, Extremos de la Linea en
Falta



