CAPITULO 5.- IMPLANTACION

Una vez explicado y expuesto la aplicacién dedadalen este proyecto, pasaremos a
explicar la implantacién de la misma. Como se hmemado este proyecto se ha
desarrollado en el Centro de investigacion CATEENnt Avanzado de Tecnologias
Aeroespaciales), la implantacion también ha tehidar en el mismo Centro, en el &rea
del departamento de Automatizacion y Robdtica.

Para ello se partio de la aplicacion software deBada, a la que se le realizo una serie
de opciones afiadidas, tanto en la parte softwar® @n la parte hardware segun los
requisitos de implantacion que propuso el depaméonge Automatizacion y Robdética
del centro.

El objetivo principal que se buscaba con esta inmtptadn es el poder rellenar con la
misma, un registro de uso de equipos que actuadgmgmcisa el departamento de
calidad para el control de utilizacion de cada dados equipos. Para ello hoy dia cada
usuario, que utiliza un equipo, tiene que rellemardocumento en el que se recoge
principalmente su nombre y apellidos, hora de comtale utilizacién del equipo, hora

de fin de utilizacion y una serie de campos infdimea sobre este uso.

Para desarrollar esto, a la aplicacion explicadests memoria se le afiadieron una serie
de algoritmos, opciones y complementos hardwara pader rellenar el informe de
usuario de forma automética apoyandonos en la liegiacR FID.

La aplicacion, en sintesis, consiste en la utitzade las 2 antenas UHF situadas
estratégicamente, el lector UHF Speedway Revolutimrimpresora Toshiba con el

modulo UHF y etiquetas UHF para imprimir. Comergae las antenas estan situadas
tal y como se recoge en la imagen a continuacitra @etras de otra), ya que el

algoritmo que hemos desarrollado para el regigrosiiario precisa esta situacion.

Figura 44.- Localizacion implantacién antenas
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A continuacion se expone las modificaciones redézaa la parte software y la
arquitectura hardware que se ha seguido.

5.1.- SOFTWARE

El software que se desarrollo para la implanta@drel Centro, es el mismo que el
expuesto en este proyecto, el mismo codigo y lasnas caracteristicas técnicas de
programacion, al que se le han incorporado una skiopciones y de algoritmos
programados de tal manera que ofrece una seripail@es que antes no tenia.

o0

Alta de Etiquetss | Gestion de Etiqustas || Gestion de lnventario | Registi de uso.

Hostname Lector Speedway

¥ ()

Figura 45.- Consola de gestién implantacion

En la consola de gestién, se ha afladido una pestasiaeleccionable por el usuario, en
la que se recoge y se visualiza el registro derigsuaentro de la pestafia gestion de
etiquetas, en la que se procedia a seleccionaoa@d e lectura se le han afiadido una
serie de campos en la lectura de las etiquetasinfdamacion (en base al algoritmo
desarrollado) de si el equipo entra, sale o ekteges incompleto.
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% APLICACIGN RFID CATEC Dpto. Automatizacitn y Robitica -

6n | Alla de Eliquetas | Gestion de Etiquetas | Geslion de Invertaiio| Registio de uso |

| Equipa Trsbajador | Estada Fecha Hora

REGISTRO USO DE EQUIPOS DE MEDICION

Equino | Usuario | Dispanibilidad Fecha
PARLO TORMELL ‘d\spnmh\e iDd/DE/ZDﬂ 1116
| Equipo OMROM PABLO TORMELL dispanible 04/05/2011 11:16

Registro actualizado:

CATES %

Figura 46.- Consola de gestidn — registro de usuari

En la consola de visualizacién, la Unica modifiéaceés que se ha afadido la tabla del
registro de usuario para su visualizacion, Unicaeneolcando la informacion de la base
de datos del registro de usuario en esta ventana.

FE] ¥ISUALIZADOR -CATEC

REGISTRO USO DE EQUIPOS DE MEDICION

Enuipa Usuario | Disponibiidad Fecha
PABLO TORMELL i iDd/DE/ZDH 1118
| Equipo OMAOM PABLO TORNELL. | 080572011 11:16

CATES

Figura 47.- Consola de visualizacién implantacion

5.2.- HARDWARE

Para la parte hardware se ha fabricado unos sepgat@ las antenas UHF utilizadas,
gue se describen en el punto 4 del presente pmyEstos soportes estan fabricados
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con unos perfiles de aluminio y unas escuadrada limagen a continuacién se puede
observar los soportes de aluminio comentados.

Figura 48.- Soporte antenas

Se desarrollo también unos soportes para poderldijantena, con cuatro tornillos, la
antena con el mastil de aluminio y una escuadrgposibilidad de rotacién para poder
investigar y modificar la orientacion de estas aase

Figura 49.- Soporte antenas (2)

Todo esto se disefio y monto en el Centro paraimgiantacion segun los requisitos
para los que se desarrollo el algoritmo con el pp@er conocer si un equipo sale o
entra del laboratorio o de la zona que queramosalan

5.3.- ENSAYOS Y RESULTADOS
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Durante todo el desarrollo del proyecto, asi comdaeimplantacién del mismo, se

hicieron numerosas pruebas; desde el comienzoacoeckpcion de los equipos, con
distintas pruebas funcionales de instalacion y alecibnamiento, en las que se
verificaba que todos los equipos funcionaran yrebaban distintas caracteristicas de
los mismos como el alcance, potencia, distancigntacion, etc. Hasta una vez
desarrollado el mismo y puesto en marcha con lgagpbn en el Centro, donde se
probaron elementos de la programacion asi comaneidnamiento global de toda la

aplicacion.

Una vez desarrollado toda la solucion, conectadosdos equipos y puesta en marcha
la aplicacién en casos reales, se mostré esta co@a@plicacibon muy completa, y de
facil uso por parte del usuario. Se precisa enrintipio una pequefia formacion a un
persona que se encargue de la administracion ctnkola de gestidon y de recepcionar
y dar de alta los equipos nuevos, pero para todenoas se mostro la aplicacion con un
manejo muy sencillo por parte de cualquier tipasigario.

Los resultados mas relevantes de la implantaciérofuque esta es capaz de gestionar
perfectamente la informacion y gracias al algoritdesarrollado, esta es capaz de

rellenar el registro de usuario en una tabla deke de datos SQL desarrollada para la
aplicacion inicial. En cuanto a la consola de Vigaaion, esta muestra perfectamente y
sin ningun tipo de dificultad en tiempo real deuatizacion de la misma (30 segundos,

depende de requisitos futuros) el registro de usuasi como la base de datos de todo
los equipos inventariados.

Por tanto se puede decir, que después de los enssftizados, los resultados obtenidos
de la misma son satisfactorios.
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